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Pompa Kullanma ve Bakim Talimatlarina Uyun
Ozellikleri degistirme hakkimiz saklidir




-—

Onemli giivenlik talimatlar

Calistirmadan 6nce, kullanma talimatlarini ve glivenlik
talimatlarini dikkatle okuyun ve uygulayin!
Tam degisiklikler kalifiye teknisyenler tarafindan yapilmalidir!

Uyarilara dikkat edilmemesi elektrik carpmasina yol acabilir

Uyarilara dikkat edilmemesi kisilerine yaralanmasina veya
drunun zarar gérmesine yola acabilir.

Bu kullanma talimatlarindaki talimatlara ek olarak ltiitfen evrensel glivenlik ve kaza
onleme diuzenlemelerine de dikkat edin.

Temel olarak, sistemin elektrik veya mekanik aksaminda herhangi bir calisma yapilmadan
Once HYDROVAR ile guic kaynaginin baglantisi kesilmelidir.

Montaj, bakim ve onarim isleri sadece egitimli, deneyimli ve kalifiye personel tarafindan
yapiimalidir.

Sistemde yapilacak izinsiz modifikasyonlar ve degisiklikler tim garantileri gecersiz kilar.

Calisma sirasinda motor dijital giris veya manuel kumanda ile durdurulabilir ancak bu
esnada HYDROVAR ve motorda voltaj mevcuttur. Guvenlik sebepleriyle, makine lzerinde
calisma yapilirken HYDROVAR ile gli¢ beslemesinin baglantisi kesilmelidir.

HYDROVAR gu¢ kaynagina baglandiginda, gu¢ unitesinin bazi bilesenleri ile
kontrol Gnitesinin bazi bilesenleri glic kaynagina baglanmis olur.

Bu bilesenlere dokunmak ciddi hayati tehlike yaratir!

HYDROVAR kapagdi cikartildiginda sistem gli¢ kaynagindan ayrilmahdir. Gug
kaynagi kapatildiktan sonra HYDROVAR ustline veya icinde calismaya
baslamadan 6nce en az 8 dakika bekleyin (ara devrelerdeki kapasitorler desarj
rezistorleri tarafindan desarj edilir).

800 volta kadar voltajlar mimkuindur (bir hata durumunda daha da yuksek
olabilir)

Acik HYDROVAR (Uzerinde yapilacak tim islemler, sadece kalifiye ve yetkili
personel tarafindan yapilmahdir.
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Ayrica, harici kontrol kablolari takilirken komsu bilesenlerin kisa devre
yapmamasina dikkat edilmeli ve kullanilmayan tiim kablo uclari izole
edilmelidir.

HYDROVAR elektronik guivenlik cihazlari icerir, bunlar herhangi bir hata
durumunda kontrol elemanini kapatir, bu esnada motordaki akim sifirdir
ancak enerji vardir ve durmustur. Motor mekanik engelleme ile de
durdurulabilir. Eger elektronik olarak kapatilirsa, motor sebeke voltajindan
HYDROVAR elektronikleri tarafindan ayrilir ancak devre Gizerinde potansiyel
olarak serbest degildir.

Buna ek olarak voltaj dalgalanmalari 6zellikle elektrik kesintileri sistemin
kendini kapatmasina sebep olabilir.
Arizalarin onarilmasi motorun tekrar calismasina sebep olabilir!

Sistem sadece topraklanmis olarak calistirlabilir.
llaveten, tim iletken borularin es gerilimli baglanmasi saglanmalidir.
(Lutfen yerel montaj standartlarina uyun!)

HYDROVAR veya motorun ylksek voltaj testleri elektronik bilesenlere zarar
verebilir! Bu ytzden giris ve cikis terminalleri

L1 -L2 - L3 -- U-V-W 6nceden koprialenmelidir.

Elektronik kisimda bulunan kapasitérlerde yanhs 6lcim yapmamak icin
motor HYDROVAR'dan izole edilmelidir.

Kullanacak olan personel kullanma talimatlarini okumali,
anlamali ve uygulamalidir. Kullanma talimatlarina
uyulmamasi sebebiyle ortaya cikan hasar ve is kayiplari
konusunda hig bir sorumluluk kabul etmedigimizi
vurgulamak isteriz.




Tasima, Kullanim, Depolama, imha:

e Teslim/kabul ile birlikte HYDROVAR hasarli veya eksik parcalar olup olmadigini
anlamak icin hemen kontrol edilmelidir

e HYDROVAR Unitesi dikkatle ve uzman personel tarafindan taginmalidir.

e Ciddi darbelerden kacginin

DiKKAT!

>

DiKKAT!

>

UYARI!

>

WEEE Sembolunin kullanilmasi bu trtne ev atiklari ile ayni muamelenin
yapilamayacagini gosterir.

Tam ambalaj malzemeleri ve HYDROVAR (nitesi yerel yonetmeliklere uygun
sekilde atilmalidir. Bu GrGnln geri dontsumu ile ilgili daha fazla bilgi icin,
lGtfen yerel yetkililer, cop toplama hizmetini saglayan kurum veya Grinu
satin aldiginiz dukkan ile gérisan.

Kaldirma yardimailari (istifleyici, ving, ving takili alet, kaldirma bloklari,
makarali ipler vs.) HYDROVAR'In agirligina dayanabilecek 6lculerde
olmalidir.

Kablolari takiliyken HYDROVAR'In tasinmasina izin verilmez.
Tasima sirasinda kablolara zarar vermeyin (sikistirmayin, biikmeyin veya
cekmeyin). Kablo uclari kuru olmaldir.

e Askidaki yuklerin altina girmeyin
e kazalarin 6nlenmesi ile ilgili genel yonetmelikleri dikkate alin

e Nihai konumunda sabitlenene kadar HYDROVAR devrilme veya kaymaya
karsi emniyete alinmalidir.




2 Sistem Tasarimi

Asagidaki semalar HYDROVAR kontrol Unitesi, kullanan tek pompali ve ¢ift pompali tipik
sistemleri gostermektedir. Baglanti dogrudan su kaynagina yapilabilir. Bu gibi bir durumda,
emme tarafinda bir basing anahtari kullaniimalidir.

Tek Pompa Yerlesimi Coklu Pompa Yerlesimi
(1) HYDROVAR'l pompa (4) gecit vanasi (7) basing gostergesi
(2) diyafram deposu (5) donussitz vana (8) basing iletici
(3) dagitim paneli (6) dusuk su kontroli (9) bosaltma tapasi

2.1 Basing¢ deposu

Talep olmadiginda hattaki basinci korumak icin pompanin bosaltma tarafinda diyafram
basing deposu kullanilmistir. Bu pompanin sifir talepte calismaya devam etmesini saglar.
HYDROVAR ile besleme amacli olarak buylk depolara gerek yoktur.

Depo sistem basinci icin uygun ve izin verilmis olmalidir. Deponun minimum kapasitesi bir
pompanin maksimum sistem akis oraninin [l/dak] %10'u kadar olmahdir (coklu pompali
sistemler icin de gecerlidir).

Ornek:
Pompanin maksimum akis orani = 250 litre/dakika
Deponun minimum hacmi = 250 x 0.10 = 25 litre

Deponun O6n doldurma basinci asagidaki tablo kullanilarak hesaplanabilir:

gereken basing (bar) (sistem basinci)

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
0.8 1 |
1 2 3 4 5 6 7 8 9

on doldurma basinci (bar) (hava basinci)

IKAZ: On doldurma basincini kontrol etmek ve ayarlamak icin litfen depo
basincini 6nce disurin.




3 Uriine Genel Bakis
3.1 Donanim Yapilandirmalari

HYDROVAR Modiil Konsepti mekanik olarak iki ana parcadan olusur, Giic Unitesi ve Kontrol
Karti. Temel yapilandirmasinda (sadece Gii¢ Unitesinden olusur) HYDROVAR Kontrol Karti
gerekmeden “Temel invertér” olarak kullanilabilir. Bu formda HYDROVAR coklu pompa
sisteminde dizi pompa olarak, ayni zamanda tek pompa sistemler i¢in yumusak baslatici
olarak kullanilabilir.

Kontrol karti ilavesiyle bu “Temel invertdr” sistemi genisleterek HYDROVAR farkli modlarda
cahsabilir ve farkh moduillerin uygulanmasiyla genisletilebilir.

Genel Versiyonlar:

Temel invertér - HYDROVAR icin en basit yapilandirma, sadece giic Ginitesinden olusur.
Uygulama: Tek pompa icin yumusak baslatici, coklu pompalarda dizi pompa

Master invertor — Yiiksek seviye Kontrol Karti da iceren tam &zellikli HYDROVAR (ayni
zamanda "Réle Karti" gibi opsiyonel modiilleri ve 6zel yazilim 6zelliklerini de destekler).

Uygulama:
- Tim genisletilmis 6zellikleri ile tek pompa kontrolu

- "Master” ve “Temel invertérlii” coklu pompa sistemi (8 pompaya kadar)

- 8 adete kadar “Master invertdr” ile donatilmis coklu pompa sistemi

- bu tip yapilandirma opsiyonel "Réle Karti" ile bir arada 5 taneye kadar sabit hizli pompa
kontrol edebilir

Tek invertor — Kontrol Kartl HYDROVAR sadece Tek pompa calismasi icin gelistirilmistir ve
Master invertor ile karsilastinldiginda daha az 6zellige sahiptir. llaveten Tek Invertor Role
Karti gibi bir cok opsiyonel Modulu calistiramaz.

Uygulama:
- Tek pompa kontrol

3.2 Cahlisma Modlan
3.2.1 Calistinici (sadece tek pompa calisma icin!)

Bu modda HYDROVAR harici hiz sinyalli Calistirici olarak veya ilgili dijital girisi kullanarak 2
programlanmis frekans arasinda anahtarlayici olarak calisir. Bu uygulama icin HYDROVAR
harici kontrol6r kullanildiginda standart frekans konvertéru gibi calisir.

I11LGtfen unutmayin bu mod sadece HYDROVAR Master veya Tek invertér
kullanildiginda mumkundir ve sadece tek pompa calismasi ile sinirlidir!!!

3.2.2 Kontrolor

Bu sadece bir HYDROVAR pompasi calisiyorsa ve baska bir HYDROVAR ile RS485 arabirim
Uzerinden baglanti yoksa secilmelidir.




3.2.3 Kaskat Sink / Senkr (degil SINGLE versiyon)

Bu modda farkl versiyonlarda HYDROVAR kombine etme olasiligi vardir, bu sonraki
sayfalarda aciklanacaktir.

Genel olarak her pompa HYDROVAR Unitesi ile donatilmistir. Tim Gniteler RS485 arabirim
ile baghdir ve standart MODBUS-Format ile haberlesmektedir (sabit 9600 Baud, RTU, N81).

Tam kontrollii sistem icin en az bir "Master invertdr" gereklidir, diger pompalar "Temel
invertor" olarak takilabilir.

"Master invertoér" icindeki kontrolér siirekli olarak "Temel invertérlerin' durumu ve olasi
arnizalari konusunda bilgilendirilir. Tim olasi anizalar arizanin oldugu gercek tarih ve saat ile
birlikte Master Unite tzerinde gosterilir.

Komple kontrol her seferinde “Master invertér” ile saglanir ama ayni zamanda esit asinma
ve esit calisma saatlerinin saglanmasi icin otomatik degistirme yapmakta mumkindur .

Eger "Master invertér" Kontrol Karti arizalanirsa, her bir "Temel invertér" harici anahtar ile
(manuel calisma) sistemin "acil durum" calismasini saglamak amaciyla manuel olarak
cahstirilabilir.

Uygulama Ornegi

Sistemin her bir pompasi (8 pompaya kadar genisleyebilir) HYDROVAR Unitesi ile
donatilmistir (en az bir "Master invertor" ve digerleri "Temel Invertor" olabilir) ve bunlar seri
arabirim ile baglanmistir.

Coklu pompa sisteminde kullanilan farkli HYDROVAR unitelerinin kombinasyonu sistem
gereksinimlerine baghdir (6rn. 6 pompali bir sistemde guvenlik sebebiyle 2 "Master Invertor"
ve Kontrol Kartsiz 4 "Temel Invertor" kullanilabilir - veya herhangi baska bir yapilandirma)

Minimum gereksinim 1 “Master invertor” ve digerleri “Temel invertér”

8 pompaya
kadar
baglanti
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Bu gibi bir sistemin calisma glvenligini artirmak icin ikinci bir "Master invertor" kullanilabilir:

8 pompaya kadar
genisletilmis
baglanti

Tam Ozellikli Olasilik: Her pompa "Master invertor" ile donatilir.

8 pompaya kadar
genisletilmis
baglanti

Bu modda tiim pompalar coklu kontrolér modunda ve senkronize modda calistirmak
mUmkuandur!

Bu yapilandirma sistemin her pompasinin ana pompa olmasina izin verir. Bu, eger bir
"Master invertér" arizalanirsa, digerlerinden biri "tam sorumluluk” alacag ve sistemin
dizgun kontrollint saglayacagdi icin diizgln ¢alismayi garanti eder. Her bir pompanin
calisma saatlerinin ayni olmasini saglayarak pompalarin esit asinmasini saglar.
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3.2.4 Role Basamakla (degil SINGLE versiyon)

Bir pompaya HYDROVAR “Master invertér” takilidir ve 5 taneye kadar tam hizli slave pompa
talep Gzerine ACIK ve KAPALI konuma getirilebilir. Bu amac icin "Master invertoér" icinde 5
roleli bir ilave réle karti kullanilmistir. Her bir réle ka¢ adet pompanin bagli olduguna gére
aktive veya deaktive edilebilir.

Temel olarak tim motor réleleri icin harici panel gereklidir, clinki bunlar sadece anahtar
kontaklar olara kullanildiklarindan HYDROVAR icindeki réleler pompalar dogrudan
anahtarlayamaz.

Ayni zamanda esit asinma saglamak icin sabit hizli pompalarin otomatik olarak
degistirilmesi ve esit calisma saatleri saglama bu modda mumkunddr.

Bu yapilandirma her pompada VFD'ler kullanan diger ¢c6ziimlere gore sabit bir alternatiftir,
ancak bu gibi bir sistemin dustk calisma emniyeti sebebiyle dikkatli olunmalidir.
Uygulama Ornegi

Booster 6 pompaya kadar ayarlar burada sadece bir pompanin hizi HYDROVAR tarafindan

kontrol edilir digerleri ise sabit hizhdir (1 HYDROVAR Master invertdr+5 sabit hiz). ilave
"Role Karti" kullanildiginda bu standart yapilandirma olmalidir.

maks. 5 sabit

Harici panel
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4 Tip belirtme kodu

e -r-o-o- L - O- - - 0

\__J\_Y_/

|

Yazilim Versiyonu
Dil
1 = Butun diller
3 = Butan diller

Donanim Versiyonu

Opsiyonel Bilesenler

Opsiyonel Kart
Role Karti (0= olmadan / R= dahil)

Bus Karti

Ekran (0= olmadan / 1= dahil)

EMC Koruma Filtresi
A = A- Filtre (endUstriyel ortam)
B = B- Filtre (ev ortami)

Ek Sinifi (IP Sinif)
2=1P 21
5=1P55

Donanim Yapilandirmalar
M = Motor takili Unite

W = Duvara monte Unite
1= Temel invertor

2= Tek invertor

3= Master invertor

Nominal Cikis
022 = 2,2 kW 055 = 5,5 kW
030 = 3,0 kw 075 = 7,5 kW
040 =4,0kw 110 =11 kW

150 = 15,0 kW 185 = 18,5 kW 220 = 22 kW

Ornek:

1=1~/1~ 230VAC
2= 1~/3~ 230VAC

Nominal sebeke voltaji
3= 3~/3~ 230VAC
4= 3~/3~ 380-460VAC

(4] . [o[4]0]-[m]3]-[5]-[B] - [1[o[R[0O]-[G-[1]-[V][o][1].[4]

Bu 6rnekte bahsedilen HYDROVAR asagidaki teknik 6zelliklerdedir:

Nominal sebeke voltaji:
Nominal Cikis:

Donanim Yapilandirmalari:
Ek Sinifi:

EMC-filtre:

Opsiyonel Bilesenler:
Donanim Versiyonu:

Dil:

Yazilim Versiyonu:

3~/3~ 380-460VAC

4 kW

Motor takili Gnite - Master invertor

IP 55

B - Filtre (ev ortami)
Ekran, Role Karti

G

1 BUtum diller

V01.4
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5 Teknik Veri

HYDROVAR Guc¢ Kaynagi
Tip Nominal Voltaj Limitleri Nominal akim | Tavsiye edilen | Maksimum
g|k|§ 48-62 Hz g|r|§| hat korumasi baglanti

HV [kw] [V] [A] [A] [mm?]
2.015 1,5 14,0 20
2.022| 22 1~230=15% 20,0 25 4
4.022 2,2 7.4 13
4.030 3 3~380-460 = 15% 9,1 13 4
4.040 4 11,7 16
4.055 5,5 17,5 20
4.075 7.5 3~380-460 * 15% 22,1 25 4
4.110 11 29,9 32
4.150 15 39,0 50
4.185 18,5 3x380-460 = 15% 48,1 50 25
4.220 22 55,9 63

HYDROVAR Motora cikis
Tip | Nominal Maks. Voltaj Cikis Nominal Akim | Motor baglanti kablolari
Cikis cikis

HV [kw] [V] [A] mm?2
ig;g ;g 3x U, 170'?0 4x1,5 - 4x4
4.022 2,2 5,7
4.030 3 3x U, 7,3 4x1,5 - 4x4
4.040 4 9,0
4.055 5,5 13,5
4.075 7,5 3x U, 17,0 4x2,5 - 4x4
4.110 11 23,0
4150 | 15 30,0 A6 425
4.185 18,5 3x U;, 37,0
4.220 22 43,0 4x10 — 4x25

HYDROVAR'In elektrik verisinin elektrik pompasininki ile uygun oldugundan
emin olun. Uygun olmayan kombinasyonlar arizalara sebep olabilir ve elektrik
motorunun korunmasini saglayamayabilir.

Motorun nominal akimi "ASIRI YUK" sebebiyle asiri isinma veya kapanmayi énlemek icin
HYDROVAR'In nominal akimindan dustk olmalidir.

HYDROVAR'In Maks. cikis akimi "ASIRI YUK" hatasi olusmadan énce nominal akimin
%110'una maks. 60 san. cikabilir.
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5.1 Genel Teknik Veri

Ortam sicakhig::

0° C... +40°C
Daha yuksek sicakliklarda cikis akiminin azaltilmasi veya sonraki
HYDROVAR tipinin kullanilmasi gereklidir.

110 4

100

90 4
80 4
70 4

60

50 4

40 4

max. output current [%]

30 4

20 4

10

0

0 10 20 30 40 50 60
max. ambient temperature [°C]

e HYDROVAR!' direkt glines isigindan koruyun!
e HYDROVAR'In korunmadigi dis ortam montajlarina izin
verilmez!

Depolama sicakhg:

-25° C ... +55° C (+70°C maks. 24 saat stresince.)

Nem:

RH maks. %50 40°C, sinirsiz

RH maks. %90 20°C, maks. yilda 30 gun
%75 yillik ortalama (Sinif F)
Yogunlasmaya izin verilmez!

Hava kirliligi:

Makineler sebebiyle asiri miktarda toz bulunmayan atélye gibi
yerlerde hava kuru toz icerebilir.
Asiri miktarda toz, asit, asindirici gazlar, tuzlar vs izin verilmez.

Yukseklik:

Deniz seviyesinden maks. 1000m yukseklikte

Deniz seviyesinden 1000 m'den daha yuksek tesislerde maksimum
cikis glict ilave her 100 m igin %1 artirilmalidir.

Eger montaj sahasi 2000 m'den daha yuksekteyse lutfen yerel
yerel distributérunizle gorusan.

Koruma sinifi:

HV 2.015/2.022

HV 4.022/4.030/4.040 IP 55, NEMA 4 (sadece ic mekan)
HV 4.055/4.075/4.110

HV 4.150/4.185/4.220

Sertifikalar:

CE, UL, C-Tick, cUL
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5.2 EMC gereksinimleri (Elektromanyetik uyumluluk)

iki ortam arasindaki gereksinim farkliliklari amaclanan kullanima baghdir.

e Birinci ortam - sinif B (EN 61800-3: Sinf C2)

Evsel tesisleri iceren ortamlar, kurulumlar da dogrudan icerir

ara transformatorler olmadan dusuk voltaj guc kaynagina baglanmistir, bu kaynakevsel
amach kullanilan binalari besler.

Orn. Evler, apartmanlar, ticari tesisler veya ikamet amach binalar tipik drnekler olarak birinci
cevre konumlarindandir.

Dikkatli olun: Birinci cevre icin HYDROVAR'In test edildigi ilgili EMC yonetmelikleri
HYDROVAR'In kisith kullanimli bir Griin oldugunu kabul eder. Bu, invertérin voltajinin 2000
V’dan az oldugu, fige takilabilir veya taginabilir bir cihaz olmadigi anlamina gelir, birinci
ortamda kullanildiginda sadece EMC husulari da dahil olmak tzere gug¢ aktarma sistemleri
kurma ve/veya kullanima alma konusunda deneyimli kisi veya kurumlarca monte edilmelidir.

o ikinci ortam - sinif A (EN 61800-3: Sinf C3)

Ev amagcli kullanilan binalari besleyen dusik voltaj gu¢ kaynagr sebekesine dogrudan bagli
olanlar digindaki tim ortamlari igerir.

Orn. Endustriyel alanlar, ayrilmis bir transformatér tarafindan beslenen herhangi bir binanin
teknik alanlari ikinci tip ortamlarin tipik 6rnekleridir.

HYDROVAR genel EMG yonetmeliklerine uygundur ve asagidaki standartlara goére
test edilmistir: EN 61800-3/2005

EN 55011 (2002) Bozulma voltajlari / Bozulma saha giicu

ilk ortam Ikinci Ortam
—sinif B/ sinif C2 —sinif A/ sinif C3
Bozulma voltajlari Tamam Tamam
Bozulma daha guici *) Tamam

*) Uyan - Ev ortaminda bu Urin radyo interferansi yaratabilir, bu durumda ilave korunma énlemleri
gerekebilir.

EN 61000-4-2 (2001) Elektrostatik Desar;j

EN 61000-4-3 (2002) Elektro manyetik alan bagisikhgi Testi

EN 61000-4-4 (2001) Patlama Bagisikligi Testi

EN 61000-4-5 (2001)  Ani Ylikselme Bagisikligi Testi

EN 61000-4-6 (1996) Maruz Kalinan RF Bozulma Bagisikhigi Testi
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6 Boyutlar ve Agirliklar

HV 2.015/2.022
HV 4.022 / 4.030/4.040

Tam boyutlar milimetre cinsindendir! Cizimler 6lcekli degildir!
Kaldirma yardimcilari uygun boyutlarda olmalidir.

Tip Agirhk [kg]
MASTER /
TEMEL TEK
HV 2.015
HV 2.022
HV 4.022 4,00 4,40
HV 4.030
HV 4.040
a ... minimum merkez-mesafesi HYDROVAR ile 300 [mm]
b ... bakim icin genisletme araligi 300 [mm]
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HV 4.055/4.075/4.110

Tdm boyutlar milimetre cinsindendir! Cizimler 6lcekli degildir!
Kaldirma yardimailari uygun boyutlarda olmalidir.

Tip Agirhik [kgl]
MASTER /
TEMEL TEK
HV 4.055
HV 4.075 7,70 8,10
HV 4.110
a ... minimum merkez-mesafesi HYDROVAR ile 430 [mm]
b ... bakim icin genisletme araligi 300 [mm]
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HV 4.150/4.185/4.220

Tam boyutlar milimetre cinsindendir! Cizimler 6lcekli degildir!
Kaldirma yardimcilari uygun boyutlarda olmalidir.

Tip Agirhik [kg]
MASTER
HV 4.150
HV 4.185 14,00
HV 4.220
a ... minimum merkez-mesafesi HYDROVAR ile 550 [mm]
b ... bakim icin genisletme araligi 300 [mm]
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7 Moduller

Uygulamaniza gore HYDROVAR icin mumkuin olan ihtiyag duyulan yapilandirma secilebilir.
Bu olasilik sebebiyle HYDROVAR uygulamaniza 6zel calisma guvenligi ve maliyet
uygunluguna goére yapilandirilabilir.

HV 4.022 / 4.030/4.040 HV 4.055/4.075/4.110

4

/ \
3

/2
/1\

HV 4.150/4.185/4.220
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(1)

(2)

(3)

(4)

(5)

(6)

Réle Karti
Opsiyonel Role Karti 5 taneye kadar sabit hizli pompa kontrol etmenizi saglar
(sadece Master Invertor ile bir arada kullanilabilir).

Kontrol Karti _
Kontrol Karti Master/Tek Invertor icin kullanilir, dijital ve analog sinyaller icin I/O'lari
(6rn. aktlel deger girisi, calisma/ariza réle cikisi) ve Ekran Unitesini icerir.

Ekran Unitesi
Montaj konumuna bagh olarak, ekran Unitesi istediginiz pozisyona doéndurtlebilir!
(Ekran dondurulirken pus butonlar otomatik olarak degisir!)

Filtre Karti
Opsiyonel Filtre Karti ev ortamlari icin EMC yénetmeliklerine uyumu saglar

Montaj Kiti

Montaj Kiti Metal ve Plastik Kapaktan olusur Plastik Kapak Gizerinde sabit Kontrol
Karti, Ekran ve ayrica eger kullaniliyorsa ilave Role Karti vardir. Tim sinyal
kablolarinin korumalarint HYDROVAR topragina baglamak icin gerekli olan 6nceden
monte edilmis kablo klipsleri, Metal Kapak tzerindedir.

Gui¢ Unitesi

Standart formunda Temel invertér veya tek pompali uygulamada basit yumusak
baslatici olarak kullanilir!

Master yapilandirma kullanirken guc Unitesi ilave kontrol kartina sahiptir!
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8 Mekanik Bilesenler

8.1 Montaj malzemeleri dahil

Dahil olan Kablo kanal Kapatma kanal Motor Montaj Maks.
bilesenler PTC kelepceleri icin
termin
S aller
é?:ﬂ [mm?]
M M M M M M M M
12 16 | 20 | 25 | 40 12 16 50
™~ = m ~ Q
Kablo ¢api [mm] ~ " N N !
™ < ~ o n
2.015-2.022 2(3) 2 2 3 1 1 4 1
4.022 - 4.040 2(3) 2 2 3 1 1 4 1
4.055-4.110 2(3) 2 2 3 1 1 4 1
4.150-4.185 4 (5) 2 2 4 2 1 1 4 1
4.220 4 (5) 2 2 4 2 1 1 4 1
() mmkin olan maks. kablo girisi
8.2 Opsiyonel Bilesenler
8.2.1 Baglantilar
Montaj halkasi
Mevcut caplar: 140 mm
155 mm
DIKKAT!
Eger HYDROVAR plastik fan kapakh
motor Gzerine monte edildiginde,
paslanmaz celik montaj halkasi
kullanilmalidir.
8.2.2 Sensorler
e basinc dusurucu e sicaklk sensoru
e diferansiyel basing dustrici e akis gostergesi
e seviye sensoru (orifis plakasi, induktif akis 6lcer)

8.2.3 Filtre
e Hat bobinleri

8.2.4 Hazir Motor Kablolari
HV 2.015 -4.110 icin mevcut
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8.3 Montaj Talimati
HV 2.015-HV 4.110 HV 4.150 - HV 4.220
H
4 vida (kapagi sabitlemek icin)
_— M4x50 M5x20 ——— 1

HYDROVAR - kapak

-

_——  Ekran
Merkez bit

/ 4 Montaj kelepgesi
Motor kablob
/
_———— Motor fan kapagj\

. — Motor
_
/Motor iletken kutusb

T piC
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HYDROVAR kapagini cikartmak icin 4 vidanin acilmasi gereklidir.
o Kapagi agmadan 6nce Unitenin icinde su olmadigindan emin olun.

e HYDROVAR motor fan kapadi tzerine yerlestirilmelidir (motor fan kapaginin diizgiin
takilip takilmadigini kontrol edin).
e Kaucuk merkez bit'i kullanarak mimkun oldugunca ortalamaya calisin.

o Eger HYDROVAR plastik fan kapakh motor tGzerine monte edildiginde, paslanmaz
celik montaj halkasi kullanilmalidir.

e HYDROVAR motor fan kapagdi Gizerine montaj braketleri, doért vida ve pullar kullanilarak
takihr.

e HYDROVAR merkezlenmelidir ve sonra dort vida sikilmahdir.

e Her viday alt iki dis fan kapagini kavramaya baslayincaya kadar sikin

o Elektrikli bilesenler takildiktan sonra, HYDROVAR uzerindeki tst kapak doért vida ile
monte edilerek sikilabilir.

0 Toprak kablosunun iyi baglandigindan emin olun.

o Vidalan sikmadan 6nce HYDROVAR'In contasini kontrol edin.
Kablo kanallarinin montajinin dogru yapildigindan emin olun ve kullanilmayan
kablolar icin kapatma kanallarini kullanin
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9 Elektrik montaji ve kablolama

Tim montaj ve bakim uygun sekilde egitilmis ve kalifiye personel
tarafindan uygun aletler kullanilarak yapilmalidir!!
Kisisel korunma ekipmanlari kullanin.

Ariza durumunda, elektrik guci ayrilmali veya kapatilmahdir.
HYDROVAR servisinden 6nce kapasitorlerin bosalmasi icin en az 8
dakika bekleyin.

Aksi takdirde elektrik carpmasi, yanma veya 6liime yol acabilir.

9.1 Korunma yollar
Elektrik saglayiciniza hangi korunma yollarinin gerekli oldugunu sorun.
Uygulanabilir: e koruyucu topraklama

e AC ve DC atik akim kullanan koruyucu cihazlar (RCD)

e TN sistemler

Koruyucu topraklama:

e Lutfen unutmayin topraga akim giris filtresindeki kapasitorler ile olur.
e Uygun koruyucu Unite secilmelidir (yerel diizenlemelere gore)

Artik akim cihazi (RCD/RCCB):

e RCD kullanirken, HYDROVAR'dan topraga giden DC boélimde de kisa devre olmasi
durumunda serbest birakmalidir!

o tek faz HYDROVAR => puls hassasiyetli RCD'ler kullanin
0 Tri faze HYDROVAR => AC/DC hassasiyetli RCD'ler kullanin

e RCD yerel yonetmeliklere uygun sekilde takilmalidir!

Otomatik devre kesici:

e Otomatik devre kesiciyi C-tip karakteristik egri ile kullanin
e Hat korumasi nominal degerleri (bkz. bolim Teknik Veriler)
HYDROVAR!'In dahili koruyucu cihazlari:

e Kisa devre, duslk ve asiri voltaj, asiri yik ve elektronik bilesenlerin asiri Isinma
arizalari HYDROVAR tarafindan dahili sekilde izlenir.

Harici koruma cihazlar:

e Motor asiri 1Isinma ve dusik su koruma gibi ilave koruma fonksiyonlari harici
ekipman tarafindan kontrol edilir.
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9.2 EMC-elektro manyetik uyumluluk

Elektro manyetik uyumlulugu saglamak icin kablo désenmesi sirasinda asagidaki noktalara
dikkat edilmelidir:

EMC saglamak icin topraklama
e Koruyucu topraklama
HYDROVAR!' PE'ye baglamak topraklama sizinti akimi acisindan énemlidir.
e HF toprak baglantisi
Toprak kablolari mimkin oldugunca kisa ve distk impedansh olmahdir.

Sinyal kablolari
Kontrol ve sinyal kablolari disaridan gelebilecek interferanstan korunmak icin korumali tipte
olmahdir.

Koruma topraga sadece bir taraftan baglanmalidir, aksi takdirde koruma da toprak
akiminin olmasi mimkuindir. Koruma HYDROVAR GND ile kablo klipsleri ile saglam sekilde
baglanmalidir (6nceden takilmis kablo klipslerini- kullanin).

Onceden takilmis kablo klipsleri

En dusuk impedansli korumayi topraga bapglamak icin, sinyal kablosunun izolasyonunu
cikartin ve korumayi topgraga baglayin.

Sinyal kablolari motor ve gli¢ besleme kablolarindan ayri monte edilmelidir

Eger sinyal kablolari gli¢ kaynagi kablolari ile daha uzun mesafede paralel monte edilirlerse
(motor kablolar) bu kablolar arasindaki mesafe 200 mm'den fazla olmalidir.

Guc¢ kablolarini kontrol kablolari ile gegcmeyin-eger bu mumkin degilse, sadece 90° aci ile

gecin.
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Motor kablolan
EMC uyumlulugu salamak ve gurultu seviyesi ile sizinti akimlari minimuma indirmek icin
motor kablolari mimkun oldugu kadar kisa olmahdir.

ilave bilesen hatti tikayici (bobin)
Hat bobinleri opsiyon olarak mevcuttur ve HYDROVAR ile ana sigorta arasina monte
edilmelidir. Hat bobini HYDROVAR'a mimkun oldugunca yakin olmahdir.

Avantajlar:
e daha iyi verimlilik
e harmonik akimlarin azalmasi
Asagidaki uygulamalar icin ilave hat tikayicilar 6zellikle tavsiye edilir:
e yuksek kisa devre akimlari
e bobinsiz kompansasyon tesisleri
e hat voltajinin >%20 dusutstinden sorumlu olan asenkronize motorlar

EMC Ozeti

Yerel yonetmeliklere uygun sekilde potansiyel dengeleme takin

Guc kablolarini sinyal kablolarina paralel monte etmeyin

Korumali sinyal kablosu kullanin

Sinyal kablosunun korumasinin sadece bir ucunu topraga baglayin

Eger korumali motor kablolari kullanildiysa, korumanin her iki ucu da topraga
baglanmalidir

Motor kablosu mimkin oldugunca kisa olmal

e "“Pigtails” dnlenmelidir

9.3 Tavsiye Edilen Kablo Tipleri

EMC uyumlulugunu ve HYDROVAR'In dogru calismasini garanti etmek amaciyla yukarida
bahsedilen noktalari saglamak icin, s6z konusu kablo tipleri kullanilmalidir

Uygulama Tavsiye Edilen Kablo Tipleri
- Motor-kablolari HV 2.015-2.022 4G1,5 + (2 x0.75)

HV 4.022 - 4.030- 4.040 4G1,5 + (2 x0,75)

HV 4.055-4.075 4G2,5 + (2x0,75)

HV 4.110 4G4 + (2x0,75)

HV 4.150 - 4.185 4G6 + (2x0,75)

HV 4.220 4G10 + (2x0,75)

: JE-Y(ST)Y ... BD

- Kontrol- ve Sinyal Kablolar JE-LIYCY ... BD
- RS485 arabirime baglanan kablolar JE-Y(ST)Y 2x2 x 0,8 BD
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9.4  Kablolama ve baglantilar

HYDROVAR!'In Gst kapagini tutan vidalari gikartin.
Ust kapagdi kaldirin. HYDROVAR Master / Tek Invertor icinde asagidaki parcalar gorualenbilir:

HV 2.015/2.022 HV 4.022/4.030/4.040 HV 4.055/4.075/4.110

/@ ‘4/®©

i

(A) Glg kaynagl (B) Durum Roleleri C) Terminal blogu:
- BASLAT/DURDUR_PTC
(D) RS-485 Arabirim (E) Motor baglantilan - TEKCALISMA
- Kullanici Arabirimi - RS-485 Arabirim
- Dahili Arabirim (F) Opsiyonel Role Karti

—(®)
®

7N,
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9.4.1 Ana Voltaj Terminalleri

Guc¢ kaynagi gli¢ bolimune bagh degildir:
terminal L1 + N (1 x 230 VAC, tek faz)
terminal L1+ L2 + L3 (3 x 400 VAC, tri faze)

HV 2.015/2.022 HV 4.022/4.030/4.040

L1-L2-L3
3x400 VAC
L-N
1x230 VAC

Motor Baglantisi
U-v-w
(Kelepceli baglanti 6,3mm)

Gli¢ Kaynagi

HV 4.055/4.075/4.110 HV 4.150/4.185/4.220

Motor
Baglantisi

o VW \

N

Guc¢ Kaynagr - =
L1-L2-L3 vire— s

3x400 VAC
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9.4.2 Motor baglantisi
PTC'nin Montaiji

Degisken A : Degisken B :

Motor
/

PTC

Aminal blogu

e —

PTC

Kaucuk conta _ X
lletken kutusunun kapagi

iletken kutusunun kapadi acilmali ve icineki terminal blogu cikartiimalidir
PTC'yi sabitleyin (Degisken A veya B)

Terminal blogunun tekrar takilmasi

Motor kablolarinin elektrik baglantisi

PWN =

PTC motorun metal bilesenine sabitlenmelidir. Bu motorun dogru sicakligini 6l¢mek
icin gereklidir!

Motor kablosunun baglantisi motor tipine baglhdir ve star ya da delta baglanti tipinde
yapilabilir.

Motorun dogru baglantisi motor etiketinde gdsterilen sekilde HYDROVAR'In cikis voltajina
gore secilmelidir.

yildiz - baglanti delta - baglanti
U iy u
v Nl ~
|lglll(é: V
W |!. !II W

9
o
e

1
1@,
U/

©)
ol

‘:U)><O;UU'<I‘

‘Z><OWU<I‘
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9.4.3 Giicg Unitesi

Coklu pompa sistemlerinde Temel invertér olarak ya da tek pompa uyglamalarinda
yumusak baslatici olarak kullanilan temel sekliyle Glg Unitesi iki terminal kontrol blogu ile
monte edilmistir.

HV 2.015/2.022 HV 4.022/4.030/4.040

O >

HV 4.055/4.075/4.110

O—7——

HV 4.150/4.185/4.220

X8

X1
X2
X7

X7 Terminal for internal fan
X8 +24V

X1 Kontrol Terminalleri — Gii¢ Unitesi

PTC PTC veya Termal Anahtar

BASLAT/DURDUR (harici serbest birakma) Temel invertér
kullanilirken

SL TEK CALISMA

TEK CALISMA

BASLAT/DURDUR_PTC
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Eger HYDROVAR Temel invertér olarak kullaniliyorsa HYDROVAR ile motor arasinda glivenli
calipsmayi saglamak icin motor termo anahtari veya PTS ve harici agma/kapama anahtan
gli¢ Unitesine baglanmalidir. X1/PTC ile seri olarak baglanmalidir ve ariza durumunda
HYDROVAR'I durdurmalidir! (Ayni zamanda disuk su anahtar veya diger koruyucu cihazlar
bu terminallere baglanabilir!)

Eger bagl harici koruyucu cihazlar yoksa veya Master invertér kullanilarak dogrudan
Kontrol Kartina baglanmislarsa X1/PTC terminalleri képrilenmelidir, aksi takdirde
HYDROVAR baslatilamaz.

9.4.3.1 Tek Calisma

Terminaller X1/SL Master invgrtér ile iletisimde sorun oldugunda veya Master invertér
anzalandiginda ya da Temel Imvertér yumusak baslatici olarak kullaniliyorsa, Temel
Invertoru serbest birakmak icin kullanilir (coklu pompa uygulamalarinda kullanildiginda).

e Acik kontakt X1/SL'de HYDROVAR standart calism aile calisir. Bu yziden Temel invertor
sadece Master Invertor tarafindan seri RS485 Arabirimi ile istendigi ve serbest
birakildiginda baslatilir.

e Konatk X1/SL kapali oldugunda HYDROVAR 6nceden secilmis MAKS. FREKANS [0245] icin
Rampa 1 ve 2 ve hatta Hizli Rampalar FminA ve FminD kullanarak baslar.
(X1/PTC de kapali olmalidir - tim harici bagh gulvenlik cihazlari hala aktifdir)

HYDROVAR Kontrol Karti ile donatilmis olsa bile manuel baslatma her zaman mimkindir.
Ornegin, guvenlik sebeplerinden dolayl Master invertér arizalandiginda Temel inverétrleri
calistirmak gerekliyse, bu terminalin OTOMATIK/MANUAL anahtar ile donatilmasi
mumkindur.

Baglanti Ornegi

Harici anahtar ile etkinlesen
TEK CALISMA

drnegin:
Harici serbest birakma veya
Dusuk su anahtar

PTC veya Termal anahtar
(motor terminal kutusuna takilidir)

Harici koruycu cihazlarin baglanti 6rnekleri:

Temel invertor: PTC veya Termal Anahtar | X1/PTC
harici serbest birakma X1/PTC Glc Unitesine yerlestirilmis
Dusuk su anahtan X1/PTC

Master invertor: PTC veya Termal Anahtar | X1/PTC Gl Unitesine yerlestirilmis
harici serbest birakma X3/7-8 Kontrol Kartina
Duslik su anahtari X3/11-12 | yerlestirilmis
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Eger HYDROVAR coklu pompa sisteminde Temel invertér olarak kullaniliyorsa, giic Gnitesi
tzerindeki dahili arabirim sistemdeki diger HYDROVAR (Unitesi ile seri RS-485 baglanti icin
kullanilir. (Dikkatli olun: Dahili Arabirim Tek Invertér yapilandirma icin aktif degildir!)

X2 RS485-Arabirim - Giic Unitesi

Dahili Arabirim

SIO + |Dahili SIO-Arabirimi: SIO + . .
cok pompali sistemler icin

GND | GND, elektronik toprak

X2/ |SIO - | Dahili SIO-Arabirimi: SIO - }

....... Parametre HYDROVAR Tek invertér icin mevcut degildir

GUg Unitesi Gzerindeki Dahili RS-485 Arabirim coklu pompa sisteminde 8 taneye kadar
HYDROVAR'In arasindaki iletisim icin kullanilir (Minimum 1 Master Inverétr). Her bir
HYDROVAR ile RS-485 arabirim Uzerinden baglanti icin gli¢ Unitesi Gzerindeki X2/1-3

termoinaller iki kez kullanilabilir. Hatta Kontrol Karti Gzerindeki X4/4-6 terminaller de
kullanilabilir.

RS485 — Dahili Arabirim

Terminalin Mekanik Baglantisi

- Tavsiye edilen Kablo tipini kullanin (bkz bélim 9.3)

- Kullanilan kablonun ucunu siyirin (yakasik 5 ... 6mm)

- kiicik bir tornavida kullanarak turuncu tirnaklari bastirin
- soyulmus kabloyu iceri itin

- kabloyu sabitlemek icin tornavidayi cekin

- Cikartmak icin, turuncu tirnaklara bastirin ve kabloyu ¢ekin!

Bir Master ve lc Temel invertor kullanilan baglanti 6rnegi:
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9.4.3.2 Adresleme

Coklu pompa uygulamasinda Seri Basamakla Modunu kullanirken, birden fazla Master
invertdr veya Master invertére ilaveten Temel invertorler de kullanilmissa sistem
fonksiyonlarinin dogru calismasi icin dogru Adres ayarlanmalidir.

Master invertér — Master invertor icin istenilen adres HYDROVAR Yazilimi ile
ayarlanmalidir. Bu yUzden butin Master Invertorler icin Glg Unitesi Gzerindeki asagida
gOsterilen Dip Switch Adres 1 (Varsayilan ayar) olarak ayarlanmalidir.

Temel invertér — Coklu pompa sisteminde Temel invertér kullanirken Giic Unitesi Gizerinde
Dip Switch pompa grubundaki her invertor icin ayri bir adres almak icin ayarlanmalidir.
(lutfen Master Invertorler icin ayrilmis adresleri g6z 6niinde bulundurun)

drnegin:
3 Master ve 4 Temel invertérli coklu pompa sistemi
e Uygun Yazilim Parametreleri ile Mster invertorler icin 1-3 Adreslerini ayarlayin
(Bkz. Alt Meni RS485-ARABIRIM [1200])

e Temel invertérler icin Dip Switch ile Adresler 4-7 ayarlayin

Onceden secilmis Adres de pompa dizisi icin sorumludur.

Anahtar Anahtar Anahtar
1 2 3

Adres 1 (Varsayilan Ayar)
KAPALI KAPALI KAPALI (Kontrol Karti ile kullanmak icin gerekli ayar)

KAPALI = KAPALI = ACIK | Adres 2
KAPALI = ACIK | KAPALI | Adres 3
KAPALI = ACIK ACIK | Adres 4
ACIK | KAPALI = KAPALI ' Adres 5
ACIK | KAPALI = ACIK  Adres 6
ACIK ACIK | KAPALI | Adres7 Anahtar 4
ACIK ACIK ACIK | Adres 8 kullaniimaz!

Adres

Dogru Adresin ayarlanmasi:

o HYDROVAR ust kapak cikartiimadan en az 8 dakika 6nce gui¢ kaynagindan
ayrilmahdir (takili dért vidayi sékiin)!

GUc Unitesi Gzerindeki Dip switchi bulun (bkz sonraki sayfadaki Resim!)

Her invertor icin istediginiz adresi girin
orn. Adres 4 -> Anahtar 1 KAPALI olarak ayarldir
Anahtar 2 ve 3 ACIK olarak ayarlidir

HYDROVAR'In kapagini takin ve doért vidayi sikin
HYDROVAR!' gli¢ kaynagina baglayin
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HV 2.015/2.022
HV 4.022 / 4.030/ 4.040 )
Temel invertor Temel Invertor

HV 4.055/4.075/4.110

O

Dip- switch
Dip- switch

HV 4.150/4.185/4.220
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9.4.4 Kontrol Unitesi

HYDROVAR'Inizin donanim yapilandirmasina bagh olarak, iki farkh Kontrol Karti mevcuttur.
HYDROVAR Master invertér kontrol Ginitesi temel olarak Kontrol Karti ve slot konektérler
ile Kontrol Kartina takilan ilave kartlardan olusur. Bu yapilandirma tim 6zel yazilim
Ozellikleri ve opsiyonel Kartlari destekleyebilir.

HYDROVAR Tek invertérler bulunan ikinci kontrol karti sadece tek pompa calismasi icin

gelistirilmistir. Bu kontrol karti ilave kartlari da desteklemez ve sadece gereken minimum
yazilim parametrelerini icerir.

9.4.4.1 Kontrol Karti - HYDROVAR Master invertor

Kontrol karti gli¢ Unitesine serit kablo ile terminal
X8uzerinden baglanir.

e Ekran terminal X9 baglanir
(baglanti montaj pozisyonuna baghdir).

 Opsiyonel kartlar mevcutsa, baglanti terminalleri X6 ve X7 kullanilabilir.
orn. llave Roéle Karti Kontrol Kartina baglanti yuvasi X6 ile baglanabilir.

X5- Durum- Roleler

/ X4- RS485 - Terminal
/ n
X

X5- Durum- Roleler

m
X
\ /
X3- Dijital / Analog -1 /O

——  _ X9-Display__—»
(2]
X

+24V
GND o
SIo -
SIO +

oml
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Kontrol Terminalleri

Kontrol Gnitesine giden tim kontrol kablolari korumali olmalidir (Bkz bélim 9.3 Tavsiye
Edilen Kablo Tipleri).

NOT:

Eger korumasiz kontrol kablolar kullanilirsa, sinyal interferansi olusabilir
ve gelen sinyaller ile HYDROVAR'In fonksiyonu bozulabilir.

Kontrol Kartinin topragini farkli gerilim potansiyellerine baglamayin.
Tum elektronik toprak terminalleri ve RD 485 arabirim icin GND dahili olarak baglanir.

X3- Dijital ve Analog | /O

X3/ | 1 GND, elektronik toprak
2 Aktuel deger akim giris Sensor 1 0-20mA/ 4-20mA [Ri=50Q]
3 Harici sensorler icin gli¢ kaynagi 24VDC, ** maks. 100mA
4 Aktiel deger akim giris Sensoér 2 0-20mA / 4-20mA [Ri=50Q]
5 Aktuel deger voltaj giris Sensor 2 *Dij3 |0-10 VDC
6 Aktiel deger voltaj giris Sensor 1 *Dij2 |0-10 VDC
7 Harici ACIK/KAPALI (serbest birakma) Aktif Dusuk
8 GND, elektronik toprak
9 Yapilandirilabilir Dijital Girig 1 Dij 1 Aktif Dusuk
10 GND, elektronik toprak
11 Dusik su Aktif Dusuk
12 GND, elektronik toprak
13 Voltaj sinyal girisi (Gerekli Deger 1) (Offset) | 0-10VDC
14 GND, elektronik toprak (Offset)
15 Voltaj sinyal girisi (Gerekli Deger 2) *Dij4 |0-10VDC
16 GND, elektronik toprak (Offset)
17 GND, elektronik toprak (Offset)
18 Akim sinyal girisi (Gerekli Deger 1) (Offset) |0-20mA / 4-20mA [Ri=50Q]
19 +10V Analog Cikis icin Dahili Ref. 10,00VDC, maks. 3mA
20 Analog Cikis 1 0-10VDC, maks. 2mA
21 Analog Cikis 2 4-20mA [Ri=50Q]
22 GND, elektronik toprak (Offset)
23 Akim sinyal girisi (Gerekli Deger 2) (Offset) |0-20mA / 4-20mA [Ri=50Q]
24 Kontrol girisleri icin +24V gli¢ kaynagi 24VDC, ** maks. 100mA
* Terminaller 5 ve 6 aktiiel deger voltaj girisi ve hatta ilave yapilandirma olmadan Dijital Giris
icin kullanilabilir.
Terminal X3/15 Gzerindeki voltaj sinyali girisi de Dijital Giris olarak kullanilabilir.
*x X3/3 ve X3/24 - 24VDC ve Y. maks. 100mA
(Offset) Bu terminaller Gerekli Deger ve Offset Sinyal Girisi olarak kullanilabilir.

Yapilandirma Alt Meni GEREKLI DGERLER [0800] ve Alt Men(i OFFSET [0900] ile yapilabilir.
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ilave Giic kayna@i ** maks. 100 mA

Akim sinyal girisi (Gerekli Deg. 2) 0-20mA / 4-20mA [Ri=50Q]
Gerekli deger veya offset belirlemek icin

Analog Cikis 2 4-20mA [Ri=500Q]
Analog Cikis 1 0-10 VDC

Akim sinyal girisi (Gerekli Deg. 1) 0-20mA / 4-20mA [Ri=50Q]
Gerekli deger veya offset belirlemek icin

Voltaj sinyal girisi (Gerekli Deger 2) 0-10 VDC *DiJ) 4

Gerekli deger veya offset belirlemek icin

Voltaj sinyal girisi (Gerekli Deger 1) 0-10 VDC
Gerekli deger veya offset belirlemek icin

Duistik su
orn. gelen basing anahtari veya su seviye anahtari

Yapilandirilabilir Dijital Giris 1 DiJ 1

orn. 2 gerekli deger veya sensor arasinda anahtarlama icin

Harici ACIK/KAPALI (serbest birakma)

Aktiiel deger voltaj giris Sensoér 1 0-10 vDC  *DiJ 2

Aktiiel deger voltaj giris Sensoér 2 0-10 vDC  *DiJ 3
Aktuel deger akim giris Sensor 2 0-20mA / 4-20mA [Ri=50Q]

Sensor besleme ** maks. 100 mA

Aktuel deger akim giris Sensér 1 0-20mA / 4-20mA [Ri=50Q]

Toprak

**  Terminaller X3/5 ve 6 aktlel deger voltaj girisi ve hatta ilave yapilandirma olmadan Dijital Giris icin

*%*

kullanilabilir. Terminal X3/15 Gzerindeki voltaj sinyali girisi de Dijital Giris olarak kullanilabilir.
X3/3 ve X3/24 — 24VDC ve Y. maks. 100mA
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Baglanti 6rnekleri:

e Sensor-Aktliel deger sinyal Giris

2 kablolu dusurica baglantis

(6m. standart basinc disiirict PA22) Aktif aktuel deger sinyali baglantisi

Standart Basinc
Dusuricu PA22:

Olasi baglantilar:

Aktuel deger sinyal girisi 0/4-20mA: X3/4 ... Sensér 2

+24VDC Sensor Besleme: X3/3 kahverengi
Aktuel deger sinyal girisi 0/4-20mA: X3/2 ... Sensér 1 beyaz
Toprak: X3/1

o iki bagli sensér arasinda anahtarlama
Dijital Girig 1 (X3/9-10) kapatarak iki bagl Sensor arasinda manuel anahtarlama
Nasil programlanacagdi icin bkz ALT MENU SENSORLER [0400].

Dijital Giris 1
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« iki diferansiyel gerekli deger arasinda anahtarlama
Dijital Giris 1 (X3/9-10) kapatarak iki bagli gerekli deger sinyali (6rn 1 voltaj ve 1 akim sinyal
girisi) arasinda manuel anahtarlama

CALISTIRICI Modunda Dijital Girisler ile iki farkh frekans arasinda anahtarlama miumkinddr.
Bagli giris sinyalleri (akim veya voltaj frekans ile orantilidir.

Nasil programlanacadi icin bkz ALT MENU GEREKLI DEGERLER [0800].

Dijital Giris 1

Gerekli Deger 1
- harici akim sinyali

Gerekli Deger 2
- harici voltaj sinyali

e Aktuel deger — Frekans Gostergesi

6rn. aktuel motor frekansini géruntulemek icin
Nasil programlanacagi icin bkz ALT MENU CIKISLAR [0700].

Olasi baglantilar:
Analog Cikis 1 (0-10V): X3/20
Analog Cikis 2 (4-20mA):  X3/21
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X4 RS485 Arabirim

X4/ Kullanici SIO-Arabirimi: SIO -
Kullanici SIO-Arabirimi: SIO +

GND, elektronik toprak

Kullanici Arabirimi
harici kullanim icin

Dahili SIO-Arabirimi: SIO -
Dahili SIO-Arabirimi: SIO +
GND, elektronik toprak

AUV WIN =

A

Dahili Arabirim
cok pompali sistemler icin

RS-485 — Dahili Arabirim

RS-485 - Kullanici Arabirimi

dahili RS-485 Arabirim coklu pompa uygulamasinda 8 taneye kadar HYDROVAR'In

arasindaki iletisim igin kullanilir. Her bir HYDROVAR ile RS-485 arabirim tzerinden baglanti

icin Kontrol Karti Gzerindeki X4/4-6 terminaller ve hatta glg Gnitesi Gzerindeki X2/1-3
terminaller kullanilabilir. (Baglanti érnegi:bir Master ve tic Temel Invertor kullanilan)

Kontrol Karti Uzerindeki RS-485 — Kullanici Arabirimini kullanarak, bir veya daha fazla

HYDROVAR standartlastirilmis Modbus protokoll tGzerinden harici kontrol cihazi ile

haberlesebilir (6rn. PLC). Arabirim HYDROVAR!'l harici ciha_zlar ile parametrelendirme ve
kontol icin kullanilabilir. Ayni zamanda HYDROVAR Tek Invertér - Yapilandirma igin de

aktiftir.

Dahili Arabirimi Kullanici Arabirimi olarak ya da tersi sekilde kullanmayin!
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X5 Durum-Réleler
CC
el ; Durum Réle 1 NC [0,25A genel
3 NO [Maks. 250VAC] kullanim]
4 e > [Maks. 220VDC] [0,25A genel
5 D Réle 2 NC [Maks. 30VDC] kullanim]
urum Role [2A genel kullanim]
6 NO [
Durum Role 1 Durum Role 2

ikaz:

Harici role tehrik etmek icin role
kontaklarini kullanirken, karsilik gelen
RC-durdurucu devre kullaniimasi tavsiye
edilir, bu sayede rélenin anahtarlama
hareketi sirasinda olabilecek bozulmalar
onlenir.

Programlanmis yapilandirma ile ilgili olarak Kontrol Karti Gzerindeki her iki Durum Rélesi de

kullanilabilir.

Programlamaya bagh olarak, her iki réle de mevcut durumu ve HYDROVAR hata mesajini

gOsterecek .sekilde kullanilabilir.

Ornegin, iki réle Pompa caclisma veya Ariza sinyal rélesi olarak kullanilmistir.
Bu uygulama icin asagidaki baglanti 6rnegine bakin (Nasil programlanacagi icin
Parametreler CONF REL 1 [0715] ve CONF REL 2 [0720] bakin).

Baglanti érnekleri:

Pompa calisma sinyali

Har. 250VAC/ 220VDC

X5/ 1 ve 3 kapali:
- motor calisma gostergesi

Anza sinyali

Har. 250VAC/ 220VDC

X5/ 4 ve 5 kapali:
- Ariza/Hata varsa
- HYDROVAR beslemesi kesildiyse
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9.4.4.2 Role Karti

Opsiyonle Bilesen sdece HYDROVAR MAster invertér ile
birlikte kullanilabilir.

Role Karti Kontrol Kartina baglanti yuvasi X6 kullanilarak
bagulanir (Bkz bélim 9.4.4.1).

< Terminal Blogu

lkaz:

Harici role tahrik etmek icin réle kontaklarini
kullanirken, karsilik gelen RC-durdurucu devre
kullanilmasi tavsiye edilir, bu sayede rélenin
anahtarlama hareketi sirasinda olabilecek
bozulmalar énlenir.

Terminaller Réle Karti

X10 Role Karti

X10/ 1 Role 1 I

2 Role 2 [Maks. 250VAC]  [1A genel kullanim]
3 Réle 3 > [Maks. 220VDC]
4 Role 4 [Maks. 30VD(C] [1A genel kullanim]
5 Réle 5 ~
6 ORTAK

ORT

Réle5 O Sabit hizli pompalar anahtarlamak icin

) kontaklar.
Role 4

Réle 3 > Latfen unutmayin sabit hizli pompalar
RSle 2 dogrudan Réle Karti ile anahtarlanamaz
(D.O.L veya YILDIZ/DELTA starterlerin

Réle1 ) kontaktorleri icin harici paneller gereklidir).
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Baglanti 6rnegqi:

Asagidaki kablo semasi standart basamak kontrol sistemini gdsterir, burada HYDROVAR
ilave Role karti ile takilmistir ve "Roéle Basamakla" modu secilmistir.

Sabit hizli pompalar dahili réle karti ile anahtarlamak icin, D.O.L veya YILDIZ/DELTA
starterlerin kontaktorleri icin harici panel (ve opsiyonel A/OM - anahtar) gereklidir.

Asagidaki 6rnekte 3 sabit hizli pompa (motor) Role Kartina baglanmistir. Boyle bir
uygulama icin, opsiyonel EL/KAPALI/OTO anahtari (SW1, SW2, SW3) tavsiye edilir.

- Normal calisma sirasinda anahtar OTO olarak ayarhdir, bdylelikle HYDROVAR Role Karti
takip eden pompalar baslatacak ve durduracaktir.

- “EL” konumu pompalarin manuel calistirlmasina izin verir.

- Eger ilave anahtarladan biri KAPALI konumdaysa, ilgili réle alt meni DURUM [20] icinden
devre disi birakilarak coklu pompa sisteminin dogru calismasi saglanmaldir.

HYDROVAR Relay Card
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9.4.4.3 Kontrol Karti - HYDROVAR Tek invertér

Kontrol karti gli¢ Gnitesine serit kablo ile terminal
X8uzerinden baglanir.

e Ekran terminal X9 baglanir
(Baglanti montaj pozisyonuna baghdir).

X5- Durum- Roleler

X3- Dijital / Analog -1 /O
RS485 - Terminal
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Kontrol Terminalleri

Kontrol Gnitesine giden tim kontrol kablolari korumali olmalidir (Bkz bélim 9.3 Tavsiye
Edilen Kablo Tipleri).

NOT:

Eger korumasiz kontrol kablolar kullanilirsa, sinyal interferansi olusabilir
ve gelen sinyaller ile HYDROVAR'In fonksiyonu bozulabilir.

Kontrol Kartinin topragini farkli gerilim potansiyellerine baglamayin.
Tum elektronik toprak terminalleri ve RD 485 arabirim icin GND dahili olarak baglanir.

X3- Dijital ve Analog 1 /O

X3/

1 GND, elektronik toprak

2 Aktuel deger giris Sensor 1 0-10VDC veya 0-20mA / 4-20mA
[Ri=50Q]

3 Harici sensorler icin gli¢ kaynagi 24VDC, maks. 50mA

4 Kullanici SIO-Arabirimi: SIO -

5 Kullanicr SIO-Arabirimi: SIO + } Kullanici Arabirimi harici kullanim

6 GND, elektronik toprak icin

7 Harici ACIK/KAPALI (serbest birakma) | Aktif Dustk

8 GND, elektronik toprak

9 Yapilandirilabilir Dijital Girig 1 Aktif Dusuk

10 GND, elektronik toprak

11 Ddusuk su Aktif DasUk

12 GND, elektronik toprak

Dusuk su

orn. gelen basing anahtari veya su seviye anahtari

Yapilandirilabilir Dijital Giris 1

orn. 2nci gerekli degeri etkinlestirmek icin

Harici ACIK/KAPALI (serbest birakma)

GND, elektronik toprak

Kullanici SIO-Arabirimi:SIO+

Kullanici SIO-Arabirimi: SIO -

Sensor besleme maks. 50 mA

Aktuel deger giris Sensoér 1 0-10V veya 0-20mA / 4-20mA [Ri=50Q]

Toprak
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X5 Durum-Roleler

e ; Durum Réle 1 Elcc:: [Maks. [0,25A genel
3 NO 250VAC] kullanim]
4 e > [Maks. [0,25A genel
5 Durum Réle 2 NC 220VDC] kullanim]
[Maks. 30VDC] [2A genel kullanim]
6 NO |J
Durum Role 1 Durum Role 2

ikaz:

Harici role tehrik etmek icin réle
kontaklarini kullanirken, karsilik gelen
RC-durdurucu devre kullanilmasi tavsiye
edilir, bu sayede rélenin anahtarlama
hareketi sirasinda olabilecek bozulmalar
Onlenir.

Programlanmis yapilandirma ile ilgili olarak Kontrol Karti Gzerindeki her iki Durum Rélesi de
kullanilabilir.

Programlamaya bagh olarak, her iki réle de mevcut durumu ve HYDROVAR hata mesajini
gOsterecek sekilde kullanilabilir.

Ornegin, iki réle Pompa calisma veya Ariza sinyal rélesi olarak kullanilmistir.
Bu uygulama icin asagidaki baglanti 6rnegine bakin (Nasil programlanacagi icin

Parametreler CONF REL 1 [0715] ve CONF REL 2 [0720] bakin).

Baglanti érnekleri:

Pompa calisma sinyali Anza sinyali

Har. 250VAC/ 220VDC Har. 250VAC/ 220VDC

X5/ 4 ve 5 kapali:
- Ariza/Hata varsa
- HYDROVAR beslemesi kesildiyse

X5/ 1 ve 3 kapali:
- motor calisma gostergesi
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10 Programlama

Arizalara sebep olabilecek yanlis ayarlamalari 6nlemek icin programlamadan
once kullanma talimatlarini dikkatle okuyun ve uygulayin.
Tum degisiklikler kalifiye teknisyenler tarafindan yapilmalidir!

10.1 Ekran — Master / Tek invertér Kontrol Paneli

i
(-]
=]
o
=
(]
v

Guc Cali Anza . .
SOL YU ASAGI SAG

10.2 Pus butonlarin fonksiyonlan

A HYDROVAR2In 1nci pencerede baslatiimasi
v HYDROVAR'In 1nci Pencerede durdurulmasi

4 ve Sifirla: Her iki dugmeye yaklasik 5 saniye ayni anda basarak

A Alt menu degerni / secimini artirma
v Alt menu degerni / secimini azaltma
A + kisa ¥ Degeri daha hizli degistirmeye gecis
V¥ + kisa A Degeri daha hizli artirma gegis

Kisa basma: Alt mentye girme / Mentdeki sonraki parametreyi degistirme
Kisa basma: Alt mentden ¢ikma / Menuldeki 6nceki parametreyi degistirme

Uzun Basma: Belirlenmis eylemin bildirilmesi
Uzun basma: Ana menlye geri ddnme

AY AV
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10.3 Temel invertor Ekrani

green OK red Error

1Blink  Undervoltage
Constant  Motor stop 2 Blinks Overcurrent / Overload

(Standby) 3 Blinks Inverter Overheat
4 Blinks Overvoltage
< 5 Blinks Code Error
Blinking Motor run 6 Blinks Motor Overheat
(External Contact)

Durum LED'i - yesil

Sabit Motor durdur (Bekleme)

Yanip sénen Motor calisiyor

Hata LED'i - kirmizi

Olusan hatanin tipi HATA LED'inin Yanip sénen kodu ile gosterilir.

1 yanip sonme | Dusuk voltaj

2 yanip sbnme | Asiri akim / Asin yuk

3 yanip sénme | invertdr Asiri Isinma

4 yanip sonme | Asirl Voltaj

5 yanip sbnme | Kod Hatasi

6 yanip sonme | Motor Asiri Isinma (Harici Kontak acik)

Olasi sebepler ve her hatanin nasil sifirlanacagi hakkinda daha detayl bilgi icin bkz. bélim
11 Ariza Mesajlari
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10.4 Yazilim Parametreleri

Asagidaki bélimlerde ikincil mentiniin tim parametreleri listelenmistir.
Dizin penceresinde fabrika ayari gosterilir ve altindaki satirda ise olasi degerler
gosterilir.

Genel parametre aciklamasi HYDROVAR Master invertér icin yazilmistir (Yiiksek seviye
kontrol karti da iceren ayni zamanda "Réle Karti" gibi opsiyonel moddilleri ve 6zel yazilim
Ozelliklerini de destekleyen tam 6zellikli HYDROVAR).

HYDROVAR Tek invertér kullanirken (sadece tek pompa calismasi icin gelistirilmis Kotrol
Kartina sahip HYDROVAR ) HYDROVAR Master invertére gére daha az yazilim ézelligi vardir.
HYDROVAR Tek invertér icin kullanilamayacak tiim parametreler asagidaki gibi
isaretlenmistir:

HYDROVAR Tek invertér icin Kullanilamayacak Parametre

G| ... Global parameter

IKAZ! Guc¢ kaynagi baglantisinin kesilmesi durumunda tiim degisiklikler otomatik
olarak kaydedilir!

00 00 ANA MENU

1"“ Pencere, GEREKLI DEGER [02] ve EFEKTIF GEREKi DEGER [03] parametre MOD [0105] ile
secilen moda baghdir. Farkli modlarda pencereler arasindaki fark asagida gosterilmistir:

a) Aktif MOD [0105] = Kontrolér (Varsayilan ayar)

XYLEM XX.X Hz

STOP X XX Bar 1" ekran Kontrolér Modunda

Pencere HYDROVAR durumunu gésterir.

Manuel ve harici olarak serbest

ACIK birakildi V¥ tusuna basarak HYDROVAR'In durmasi
DURDUR | Manuel olarak durduruldu A tusuna basarka HYDROVAR'In baslatiimasi
KAPALI Harici serbest birakma (X3/7-8) HYDROVAR!I calistirmak icin harici serbest

acik birakmayi veya kdpru terminal X3/7-8 kapatin
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b) Aktif MOD [0105] = Role Basamakla / Seri Basamakla

*ADRX PX XX.XHz

STOP X XX Bar 1" ekran Mod Seri Basamakla ve Role Basamakla

Pencere HYDROVAR durumunu gosterir.

*

Dulzenleyici Master Gosterir

ADR X | Pompa adresi

Role Basamakla Modu: Calismakta olan pompa sayisini gOsterir
orn.: P3 .... Master + 2 sabit hizli pompa calisiyor

PX Seri Basamakla Modu: Sistemdeki pompalarin dizisini gésterir, MASTER ONCELIK
[0570] ve ANAHTAR ARALIGINA [0555] baglidir
aclk | Manuelve harici olarak serbest |y o\ 1o pacarak HYDROVARIN durmasi
birakildi
DURDUR | Manuel olarak durduruldu A tusuna basarak HYDROVAR'In baslatiimasi
KAPAL Harici serbest birakma (X3/7-8) HYDROVAR!'I calistirmak icin harici serbest

acik birakmayi veya kopru terminal X3/7-8 kapatin

MOD - Kontrolér / Réle Basamakla / Seri Basamakla icin Gecerlidir

02

02 GEREKEN DEGER G

D1 X XX Bar Istenen degeri A veya V¥ ile ayarlayin

Gecerli GEREKLI DEGER ve kaynadi (ilave bilgi ile) bu pencerede gésterilir.

D1
D2
U1
U2
1
12

Dahili - Gerekli Deger 1 (Parametre 0820 ile 6nce secim)
Dahili - Gerekli Deger 2 (Parametre 0825 ile 6nce secim)
Voltaj Sinyali Girisi - Gerekli Deger 1 (X3/13'e Bagl)
Voltaj Sinyali Girisi - Gerekli Deger 2 (X3/15'e Bagl)
Akim Sinyali Girisi - Gerekli Deger 1 (X3/18'e Bagh)
Akim Sinyali Girisi - Gerekli Deger 2 (X3/23'e Baglh)
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03 ETKIN GER DEG . D
03 D1 X XX Bar Efektif Gerekli Deger

AKTUEL DEGER ARTISI [0505], AKTUEL DEGER AZALISI [0510] ve KALDIRMA MIKTARI [0330]
bagl olarak hesaplanan gecerli gerekli degerleri gosterir. Gerekli deger offset sinyali (ALT
MENU OFFSET [9000]) ile yeniden hesaplansa bile gecerli aktif gerekli deger bu pencerede
gOsterilir.

orn. iki pompali coklu pompa uygulamasi

GEREKLi DEGER [02]: 5.00 bar

AKT. DEGER ARTISI [0505]: 0.50 bar

AKT. DEGER AZALISI [0510]: 0.25 bar
->  GER DEG EFE [03]: 5.25 bar

ikinci pompay baslattiktan sonra basing sistem basinci olan 5.25 bar'a yukseltilecektir. Bu
parametre ile hesaplanmis olan yeni gerekli degeri goérebilirsiniz.

c) Aktif MOD [0105] = Calistirici

Frekans XX. X Hz

DURDUR X XX Bar 1" ekran Cahstirici Modunda

Eger parametre MOD [0105] Calistirici olarak ayarlandiysa, parametre GEREKLi DEGER [02]
CALISTIR. FREK. 1 olarak degisir ve Parametre 0830 ile denktir. GEREKLI DEGER EFEKTIF [03]
CALISTIR. FREK. 2 olarak degisir ve Parametre 0835 ile denktir.

Asagidaki iki parametreyi kullanarak HYDROVAR manuel kontrol amaciyla 6nceden secilmis
iki frekans ile cahstirilabilir.

02 CALIS FRK1 : :
02 XXX Hz Istenen frekansi A veya V ile ayarlayin

Bu parametredeki secilen frekans Calistirici modunda sadece Parametre C.GER.DEG.1 [0805]
dijital olarak ve Parametre DG GER.DEG[0815] Ayar noktasi 1 icin ayarlandi§inda ya da
CALISTIRICI FREKANSI 1 dijital giris ile secildiginde aktiftir.

Bu parametredeki secilen frekans Calistirict modunda sadece Parametre C.GER.DEG.2 [0810]
dijital olarak ve Parametre DG GER.DEG[0815] Ayar noktasi 2 icin ayarlandiginda ya da
CALISTIRICI FREKANSI 2 dijital giris ile secildiginde aktiftir.

HYDROVAR manuel kontrol ile nasil calistinldigi hakkinda detayli bilgi icin, bkz. Alt Menu
GEREKLI DEGERLER [0800].

Mode icin Gecerli Olmayan — Calistirici
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04 BASL DEG
04 KAPALI Duzenleme Yeniden Baslat Degeri G

Olasi ayarlar: %0 — 100 — KAPALI

Bu parametre pompa durduktan sonraki baslama degerini gerekli degerin ytzdesi olarak
belirler.
érn.  GEREKLI DEGER [02]: 5.0 bar

BASLAT DEGERI [04]: %80 --> 4.0 bar

Eger pompa sistemi gerekli olan 5.0 bar basinca ulastiysa ve baska tiketim yoksa
HYDROVAR pompayi kapatir.

Tuketim arttiginda, basing diistiikce pompa normal olarak baslar. E§er BASLAT DEGERI [04]
4.0 bar secildiyse, basin¢ bunun altina diismeden pompa ¢alismaz.

Asagidaki ana meni parametreleri secilen tim Modlar icin gecerlidir:

05 DiL G
05 TURKCE Dil secimi

Olasi ayarlar: istenilen dili ayarlamak icin A veya ¥ tusuna basin
Ekrandaki bilgiler ve tim parametreler ¢esitli dillerde cagrilabilir. Kullanilabilir diller farkli
dilleri destekleyen farkh bloklara ayrilmistir.

HYDROVAR'Inizda hangi bdlge blogunun oldugunu Tip belirtme kodundan gérebilirsiniz.
Daha detayli bilgi icin bkz. bélim 4.

Asagidaki iki parametre ile gecerli tarih ve saat ayarlanmalidir. Bu ariza oldugunda arizanin
tarih ve saatini dogru sekilde gosterebilmek icin gereklidir.

06 TARIH e
06 GG AAYYYY Gegerli tarih
Saati P tusuna yaklasik 3 san. basarak ayarlayin.
07 SAAT .
07 $S:DD Gecgerli Saat

Saati P> tusuna yaklasik 3 san. basarak ayarlayin.

» tusuna basarak gecerli SAAT ve DAKIKA ayarlamak icin alt menye girin.
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08 08 OTOM - BASLAT : G
ACIK Otomatik Baslat

Olasi ayarlar: ACIK — KAPALI
A dugmesiile ACIK veya ¥ digmesi ile KAPALI segin.

Eger OTOMATIK BASLAT = ACIK ise arizadan ciktiktan veya gli¢c kaynaginin ayrilmasindan
sonra HYDROVAR otomatik olarak baslar (talep durumunda).

Eger OTOMATIK BASLAT = KAPALI ise arizadan ciktiktan veya gii¢ kaynaginin ayrilmasindan
sonra HYDROVAR otomatik olarak baslamayacaktir.

Arnzan cikildiktan veya guc¢ kaynaginin tekrar baglanmasindan sonra asagidaki mesaj
gorintulenir:

XYLEM XX.X Hz

DURDUR XXX Bar HYDROVAR! yeniden baslatmak icin A digmesine basin.

09 CAL. ZAMANI :
09 0000 s. Calisma Saati

HYDROVAR'In glice bagh oldugu toplam sure. Parametre CALIS. TMZ. [1135] nasil sifirlanir.
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20 ALT MENU e :
20 DURUM Pompa grubundaki tiim unitelerin durumu

Bu alt menunuln kullanilmasi ile bagh olan tim Unitelerin durumlarini (arizalar ve motor
saatleri dahil) kontrol etmek mimkinddar.

21 21 DURUM BIRIMI L _
00000000 Tdm Unitelerin Durumu

Bu parametre bagh olan tim Unitelerin durumu hakkinda hizli genel bakis saglar

- Seri Basamakla modunda bagli olan tim (maks. 8) Gniteninki goésterilir (burada
1=aktif / 0=devre disi)

- Roéle Basamakla modunda (ilave role karti ile takilan Master) 5 réle anahtarlama
kontaginin durumu gésterilir.

orn. Mod - Seri Basamakla

21 DURUM BIRIMI )
11001000 Unite 1, 2 ve 5 calisiyor

orn. Mod — Role Basamakla

21 DURUM BIRIMI Role Kontagi 1 ve 3 kapall

10100 - - -
22 22 SIH{A‘Z*SEC Cihaz sec
Olasi ayarlar: 01-08

Eger gegerli durumu, motor saatlerini ve olusan son arizalari gésteren asagidaki
parametreleri kontrol etmek isterseniz, kontrol edilmesini istediginiz Gniteyi secmeniz
gereklidir.

SecilenMOD [0105] ile ilintili olarak istenilen Unite secilebilir:

Mod SERi BASAMAKLA:

Cihazlarin sayisi dnceden secilmis Adreslere baglidir.

érn.  Cihaz 01 -> Onceden secil Adres 1 ile Master invertor
Cihaz 02 -> Onceden secil Adres 2 ile Temel invertér
Cihaz 03 -> Onceden secil Adres 3 ile Temel invertor

Temel ir_uvertér Uzerinde istenilen adresi secmek icin bkz. boélim 9.4.3.2 Adresleme.
Master Invertor tUzerinde adres ayarlamak icin, bkz Alt Menu 1200 RS485-Arabirim.
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Mod ROLE BASAMAKLA:

Cihaz etkinlestiren
01 | Master invertor
02 | sabit hiz pompa Role 1 X10/ 1
03 | sabit hiz pompa Role 2 X10/ 2
04 | sabit hiz pompa Réle 3 X10/3
05 | sabit hiz pompa Réle 4 X10/ 4
06 | sabit hiz pompa Roéle 5 X10/5
07 | kullanilmaz
08 | kullanilmaz

23 23 CIHAZ DURUMU

Durduruldu

Secilen cihazin durumu

Okunabilir: Calisiyor, Durduruldu, Devre disi, KAPALI (Mod: Seri Basamakla)
role acik, role kapali (Mod: Role Basamakla)
Hazirhyor, Tek calisma, Ariza

Sistemdeki tek bir cihazin durumunu goésterir
Mod ROLE BASAMAKLA:

role acik ->
role kapali  ->

Réle kontagi kapali -> sabit hizli pompa calisiyor
Réle kontagi acik -> sabit hizlh pompa durduruldu

Mod SERI BASAMAKLA:

Cahsiyor ->
Durduruldu ->
Devre disi  ->
KAPALI ->
Hazirliyor  ->

Tek calisma ->
Arnza ->

24 CIHAZ ETKIN : : . L
Etkinlestir Secilen cihazin Etkinlestirilmei - Devre disi birakilmasi

24

Olasi ayarlar:

Pompa calisiyor

istek olmadigi icin pompa durduruldu

Pompa manuel olarak durduruldu

(Dugmeler ile durduruldu veya Parametre CIHAZ ETKINLESTIR[24] ile
devre disi birakildi)

veya harici cihaz tarafindan (harici agma/kapama kontagi acik)
Pompa guc¢ kaynagina bagli degil

Pompa RS485 arabirim ile bagh degil

su anda ¢oklu pompa sistemine yeni bir tnite baglandi ve
gerekli veri hazirlaniyor

Tek calisma aktiflestirildi (X1/SL kapah)

Gecerli Unitede bir anza olustu

Etkin - Devre Disi

Secilen cihaz manuel olarak etkinlestirilebilir veya devre disi birakilabilir.
(Role Basamakla ve Seri BAsamakla Modlarinda bile).
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25 MOTOR SAATI

25 XXXX s Secilen cihazin Calisma suresi

Motora HYDROVAR tarafindan ne kadar sure ile guic verildigi ve takip eden pompalar icin
anahtarlama bazi. Parametre MOTOR S. TMZ. nasil sifirlanir. [1130].

Hata hafizasi

Temel invertér'iinkiler dahil tiim hatalar gésterilir ve bu meniiden Master invertér'e
kaydedilir. Bu menude kaydedilen hatalar, anizanin olustugu gecerli HYDROVAR'daki ariza
mesaj metnini, arizanin olustugu tarih ve saati icerir. (Hatalar hakkinda daha detayli bilgi
icin bkz. bélim 11 Ariza Mesajlari)

26 1. HATA

26 HATA XX Secilen cihazda olusan en son hata

Okunabilir; HATA XX, HATA METNI, TARIH, SAAT

Yukari veya asagi hareket ettirmek icin A veya ¥ tusuna basin!

27 2. HATA

27 HATA XX Secilen cihazdaki 2nci hata

Okunabilir: HATA XX, HATA METNI, TARIH, SAAT

Yukari veya asagi hareket ettirmek icin A veya ¥ tusuna basin!

28 3. HATA

28 HATA XX Secilen cihazdaki 3nci hata

Okunabilir: HATA XX, HATA METNI, TARIH, SAAT

Yukari veya asagi hareket ettirmek icin A veya ¥ tusuna basin!

29 4. HATA

29 HATA XX Secilen cihazdaki 4ncu hata

Okunabilir; HATA XX, HATA METNI, TARIH, SAAT

Yukari veya asagi hareket ettirmek icin A veya ¥ tusuna basin!

30 5.HATA : . : :
30 HATA XX Secilen cihazdaki 5nci hata

Okunabilir: HATA XX, HATA METNI, TARIH, SAAT

Yukari veya asagi hareket ettirmek icin A veya ¥ tusuna basin!
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40 ALT MENU

40 TANI

41 PROD. TARIHI L -
41 XX XX XXXX HYDROVAR'In Uretim tarihi

Bu parametrelerde secilen invertor icin gecerli sicaklik, voltaj ve akim HYDROVAR'In
calismasi sirasinda bile izlenebilir.
Parametreler sadece okunabilir!

42 INVERTER SEC G
42 : e : :
1 Istenilen Unitenin secilmesi
Olasi ayarlar: 1-8
43 SIC INVERTERI G y G
43 %XX XX°C Secilen Unitenin sicakhgi
Gecerli deger secilen Unite icindeki sicakligi belirler ve hem °Santigrad hem de izin verilen
maks. sicakligin ytzdesi olarak gosterilir.
44 AKIM INVERTER G G
44 oL XXX Secilen Unitenin akimi
Bu deger HYDROVAR cikis akimini maks. nominal akim cikisinin ytzdesi olarak gosterir.
G
45 VOLT INVERTER Y : G
45 XXX V/ Secilen Unitenin voltaji
Bu deger o anda Gui¢ kaynagi tarafindan saglanmakta olan voltaji belirler.
46 CIKIS FREK g
46 XXX Hz Secilen Unitenin Cikis Frekansi
Bu deger o anda HYDROVAR tarafindan saglanmakta olan cikis frekansini belirler.
G
47 DIK INVERTER

47 01
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60 ALT MENU
AYARLAR

Ayarlar alt menusiine girmeden 6nce arizalara sebep olabilecek yanls
ayarlarin 6nlenmesi icin bu talimatlar dikkatle okunmalidir.

Tdm parametreler calisma sirasinda ayarlanabilir. Bu yuzden genisletilmis alt mentdeki
farkli parametreler sadece egitimli ve kalifiye kisiler tarafindan kullaniimalidir.

Ik baslatma sirasinda ana meniiden ¥ diigmesine basarak HYDROVAR'In durdurulmasi
tavsiye edilir.

61 61 PAROLA Sifreyi (0066= Varsayilan) A veya V¥ tusuna basarak
0000 secin
IKAZ: Sifre alt mentiye her giriste girilmelidir.
61 PAROLA P tusuna basarak onaylayin, alt meninun ilk penceresi
0066 goruntulenecektir
62 2l Ltiak Hem cikis frekansi hem de aktiel deger gosterilir.

X. XX Bar

e Bumenide A veya V¥ tuslarina basarak, HYDROVAR!In dahili kontroléri kapanacaktir
ve invertdr manuel moda gececektir.

e A ve V¥ digmeleriile sabit hiz kontrol sinyalinin akttel degerini etkilemeden
ayarlanabilir!

e Eger bu deger 0.00 Hz olursa HYDROVAR durur.

e <« veya P, digmesine basilarak pencereden cikildiginda HYDROVAR normal modda
tekrar baslar.

59



0100 0100 ALTMENU

TEMEL AYARLAR
0105 MOD . .
0105 RegUlatOr Calisma Modunun Secilmesi
Olasi ayarlar: RegUlatOr, Role Basamakla, Seri Basamakla,
Calistirici

Kontrol6ér (Varsayilan Ayar):
Bu sadece bir HYDROVAR Master-Invertér calisiyorsa ve baska bir HYDROVAR ile RS485
arabirim Uzerinden baglanti yapilmamissa secilmelidir.

Roéle Basamakla: .
Bu mod icin standart uygulama ilave Réle Karti takili bir Master Invertor ile 5 taneye kadar
sabit hizli pompa kontrol etmektir.

RS-485 Arabirim Uzerinden baska bir HYDROVAR ile baglanti yoktur.
Avantajlari: maliyet, basit sistemlerin gerceklestirilmesi

Seri Basamakla:
Eger birden fazla hiz kontrollii pompa RS-485 arabirim tzerinden calistiriimaliysa, bu mod
secilmelidir.

Bu mod icin standart uygulama 8 pompaya kadar cok pompali sistemdir, her birinde
HYDROVAR Master Invertor veya Master ve Temel Invertor kombinasyonlari takihidir.

Avantajlari: calisma guvenligi, anahtar araligi, aniza durumunda anahtarlama ile degisim
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Calistirici: (Sadece tek pompa calisma icin!)
Calistirict modu eger harici hiz sinyali baglandiysa kullaniimalidir ve HYDROVAR aynen
standart frekans konvertoru gibi kullanihr.

Bu durumda, dahili kontrolor kapanir, boylelikle HYDROVAR ayarlanan degeri kontrol etmez
ancak bagh olan motoru analog girislerden gelen giris sinyallerine orantili sekilde
cahstirmaktan sorumlu olur.

X3/13: Voltaj sinyal girisi (Gerekli deger 1) = 0 - 10V = 0 - MAKS. FREK. [0245]
X3/15: Voltaj sinyal girisi (Gerekli deger 2) = 0 - 10V = 0 - MAKS. FREK. [0245]
X3/18: Akim sinyal girisi (Gerekli deger 1) = 4 - 20 mA = 0 - MAKS. FREK. [0245]
0-20 mA = 0 - MAKS. FREK. [0245]
X3/23: Akim sinyal girisi (Gerekli deger 2) = 4 - 20 mA = 0 - MAKS. FREK. [0245]
0-20 mA = 0 - MAKS. FREK. [0245]
¢ Analog girisler arasinda manuel anahtarlama karsilik gelen dijital girisin kullanimi ile
mumkdndur.

e |Frekans programlanmis Rampalar 1 ve 2 arasinda degisir. Termal koruma ve harici
ACMA/KAPAMA fonksiyonlari hala aktiftir.

e “Harici ACMA/KAPAMA", “Motor Asiri Isinma”, “Su Eksikligi” fonksiyonlari ve diger tim
dahili korumalar hala calisir.

Cahstinct Modunda HYDROVAR'In manuel kontroll icin 6nceden secilmis frekansla da

calismak mimkindiir. GEREKLI DEGERLER [0800] alt menusunde iki farkli frekans ayarlamak
mumkindur. Bu frekanslarin degistirilmesi DG GER parametresi ile yapilabilir. DEG [0815].

range of control

. f min
=signal range *
max

+ zeropoint
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0106 POMPA ADR

0106 * 1 x Select desired address for the MASTER Inverter

Possible settings: 1-8

Set desired address on each MASTER Inverter and press » button for approx. 3 sec. and
the following massages will appear:

ADRESLEME > 1220 POMPA ADR. veya 1220 POMPA ADR
ADRESLEME B9 0= -1 -
Adresleme tamam Adresleme hatali - tekrar
dene

0110 UL P'%%géA AYAR Sifreyi A veya ¥ tusuna basarak ayarlayin

Olasi ayarlar:

Ayarh sifre (0066) gerektiginde degistirilebilir.
Sifre degistirildikten sonra, yeni sifre hakkinda not almaniz tavsiye edilir.

0115 ISLEV KILIT

0115 KAPAL A veya V ile ayarlanabilir
Olasi ayarlar: ACIK — KAPALI
KAPALI: Ana menUdeki tim parametreler sifre gerekmeden degistirilebilir.

ACIK: Eger KILIT FONKSIYONU aktifse, ana menude degisiklik yapilamaz. HYDROVAR pus
butonla (A veya V) kullanilarak baslatilabilir veya durdurulabilir. Ayarlana
degeri degistirmek icin, KILIT FONKSIYONU KAPALI olarak degistirilmelidir.

0120 0120 EI;%AOZ KONTR Ekran Kontrasti

Olasi ayarlar: 10 - 100%

%10 - 100 arasinda ayarlanabilir, montaj konumuna gére ekranin daha iyi gériinmesini
saglar.

0125 EKR PARLAKL y
0125 100 % Ekran Parlakhg:

Olasi ayarlar: 10 — 100%

Ekranin arka aydinlatmasi ayarlanabilir.
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0200 ALT MENU

0200 KONF INVERTERI

0202 D22 ECZ\I/L(;I:/IZL Yazilim stiriamu

0202 0202 SW E\D/ \\;81 2 Yazilim stram

0205 0205 I\/IA0I1(S. BIRIM Maksimum Unite sayisi
Olasi ayarlar: 01-08

Sec: Ayni anda calisabilecek maksimum uUnite sayisi.

Ornegin:

Seri Basamakla:

1 Master- ve 2 Temel invertér coklu pompa sistemine takilmistir -> Maks. Unite = 3
Role Basamakla:

1 Master invertér ve 3 sabit hizl pompa -> Maks. Unite = 4
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0210 INVERTER

0210 TUMU Parametreleme icin Gu¢ Unitesi secimi

Olasi ayarlar: TUMU, 1-8

Eger cesitli HYDROVAR Master invertdr ve hatta Temel invertérler RS-485 arabirim ile
baglandiysa

parametrelendirme bir Unite tGzerinde yapilabilir ve bu gruptaki digerlerine adapte edilir
(TUMU - Varsayilan ayar).

Eger sadece belirli bir Gnitenin programlanmasi gerekiyorsa > diugmesine yaklasik 3 san
basmaniz gerekir ve ardindan parametrelendirmenin yapilacagi belirli Gniteyi (1-8) secmeniz
gerekir.

Dikkatli olun, eger TUMU olarak degistirirseniz bu setin yapilandirmasi tekrar yiklenir!

Parametrelendirme ve 6nceden ayarli parametrelerin uyarlanmasi sadece bu alt menudeki
parametreler icin gecerlidir.
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Rampa ayarlari:

e Rampalarin zaman ayari pompanin kontrolinu etkiler ve standart calismada
degistiriimemelidir.

e Hizli Rampalar 1 ve 2 HYDROVAR'In tipi (glcl) ve pompanin tipi ile belirlenir.
(Varsayillan = 4 san.; HYDROVAR!'In guclne bagh olarak daha yutksek nominal glcgler icin
15s kadar yukseltilmelidir)

. Rampalar 3 ve 4 dahili HYDROVAR kontrol6rin hizini belirler ve kontrol edilmesi gereken
sisteme bagimhdir. (Varsayilan = 70 san.)

e Rampalar FminA ve FminD hizli baslatma ve kapatma suresi icin kullanilir. Bu
parametreler 6zellikle pompalar veya diger cihazlarin belirli bir frekansin altinda
belirlenen sureden fazla calismamasi gereken uygulamalarda kullanilmalidir. (hasarlari
veya asinmayi 6nlemek icin)

Rampalari ayarlamak icin A veya V¥ tusuna basin

A

nominal GEREKLI DEGER [02]

'HISTEREZIS [0315] % olarak

i A Aty A I i I ““““““““ PENCERE [0310]
_____________________ gereken degerin
} %'si olarak
_______________________ A B
HISTEREZIS [0315] % olarak

FMIN SURE [0260]

R4 ¢
RC
1 1 T T } 1 1 T {l f f » t[S]
RA: Rampa Fmin Hizlanma ~ seeeseseseee Aktuel Deger
RD: Rampa Fmin Yavaslama —_— Cikis Frekansi

R1: Rampa 1 — hiz rampasi hizh artis
R2: Rampa 2 — hiz rampasi hizli azalis
R3: Rampa 3 — hiz rampasi yavas artis
R4: Rampa 4 — hiz rampasi yavas azalis
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G
tals 0215 YOKUS 1 iresi
4sn Rampa 1: Hizli hizlanma suresi

Olasi ayarlar: 1 -250 san

o Asirt hizh baslatma siiresi HYDROVAR baslatma sirasinda hataya (ASIRI YUK) sebep
olabilir.

0 Son derece yavas hizlanma suresi calisma sirasinda cikis basincinin dusistne sebep
olabilir.

0220 YOKUS 2 G

pee 4 sn Rampa 2: Hizli yavaslama suresi

Olasi ayarlar: 1 -250 san

0 Asiri hizl durdurma suresi hataya (ASIRI VOLTAJ) yol acabilir.
0 Son derece yavas yavaslama suresi asirn basing yaratmaya egilimlidir.

G
0225 (0L CHE Rampa 3: Yavas hizlanma suresi
70 sn
Olasi ayarlar: 1 -250 san
0 Cok hizl hizlanma stiresi osilasyona ve/veya hataya (ASIRI YUK) sebep olabilir.
o0 Cok yavas hizlanma siresi talebin farkliligi sirasinda cikis basincinda distse sebep
olabilir.
G
0230 0230 YOKUS 4 Rampa 4: Yavas yavaslama suresi
70 sn
Olasi ayarlar: 1-250 san

0 Cok hizli yavaslama suresi HYDROVAR ve bu sebeple pompa osilasyonuna sebep olur.
0 Cok yavas yavaslama suresi talebin farkhlasmasi sirasinda basin¢ dalgalanmalarina sebep
olabilir.

0235 RAMP FMIN A G

0235 2.0 sn Rampa Fmin Hizlanma

Olasi ayarlar: 1.0 - 25.0 san

Secilen MIN. FREKANS'a [0250] kadar HYDROVAR' baslatirken hizli hizlanma sresi.
Minimum Frekansin Uzerinde, RAMPA1 [0215] (hizli hizlanma rampasi) calismaya baslar.

0 Asir hizli baslatma siiresi HYDROVAR baslatma sirasinda hataya (ASIRI YUK) sebep
olabilir.
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0240 RAMP FMIN D

0240 2.0 sn Rampa Fmin Yavaglama

Olasi ayarlar: 1.0 - 25.0 san

Secilen MIN. FREKANS'In hemen altina [0250] kadar HYDROVAR'I durdururken hizli
yavaslama suresi.

0 Asiri hizl durdurma suresi hataya (ASIRI VOLTAJ) yol acabilir.

0245 MAKS. FREK
2SS 50.0 Hz Maksimum Frekans
Olasi ayarlar: 30.0-70.0 Hz
Bu parametre pompanin maksimum hizini belirler.
Standart ayar bagli motorun nominal frekansina goéredir.
Standart ayardan daha ylksek ayarlar motoru asiri yikleyebilir!
Nominal frekansin %10 Gzerinde ayarlar %33 daha ylksek gl¢ tiketimine
sebep olur!
0250 MIN. FREK -
0250 15.0 Hz Minimum Frekans
Olasi ayarlar: 0.0 - 30.0Hz

Ayarlanan min. frekans altinda calisma durumunda HYDROVAR hizli RAMPALAR
[0235/0240] ile calisir.

Min. frekans secilen pompa tipine ve uygulamaya baghdir.
Ozellikle borehole uygulamalarda min.frekans ~30Hz olarak ayarlanmaldir.

0255 KONF FMIN

0255 S

Minimum Frekansta Calisma

Olasi ayarlar: f->0 veya f->f

f->0: Gerekli basinca ulastiktan sonra frekans segilen MINIMUM FREKANS [0250] inecektir
ve HYDROVAR secilen FMIN SURE [0260] boyunca calismaya devam edecektir. Bu sireden
sonra HYDROVAR otomatik olarak durur.
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f->f...: Bu ayar ile pompa hig¢ bir zaman otomatik olarak durmaz. Sadece frekans secilen
MiINIMUM FREKANS [0250] inecektir. Pompayi durdurmak icin Harici ACIK/KAPALI
acilmahdir veya ¥ digmesine basiimalidir.
Uygulamalar: devridaim sistemleri
f->fmin ayan pompa icinde akis olmadiginda pompayi asiri isitabilir. =>
devridaim pompalari icin bypass hatti!

G
0260 0260 FM(I)NSZAMANI Minimum frekans altinda kapatma icin gecikme siresi
Olasi ayarlar: 0 -100 san
Pompayi bu secilen suire icin minimum frekansta calistirdiktan sonra, eger parametre
YAPL.FMIN [0255] f -> 0 ayarlandiysa pompa duracaktir.
IKAZ: Bu gecikme stliresinde sistem basinci arttigi icin 0 talepte (cok kiiglik veya
basin¢ deposu yok) kapatma ile ilgili problemler ¢ozulebilir.
G
0265 YUKSELT Motor baslatma voltajinin bagh besleme voltajinin
0265 e
5 % %'si olarak ayarlanmasi
Olasi ayarlar: giris voltajinin %0 — 25'i

Bu parametre voltaj/frekans egrisinin karakteristiklerini belirler.

Ozellikle motorun baslama asamasinda nominal voltaja gére voltaj artisini gosterir.
Ayarlarin mmkun oldugunca dusik tutulmasina dikkat edin, boylelikle motor daha dustik
frekanslarda termal olarak asiri ylklenmez.

Eger boost cok dusuk ayarlanirsa, baslatma akimi cok ylksek olacagi icin bir ariza (ASIRI
YUK) olusabilir.

0270 TEPE FREK.

L 50.0 Hz Knee Frekansi

Olasi ayarlar: 30.0-70.0 Hz

Bu parametre ile HYDROVAR'In maksimum cikis voltajini saglayacagi frekansi
ayarlayabilirsiniz (sadece 6zel uygulamalar igin!).

Standart uygulamalar icin bu frekans MAKS. FRK. [0245] (Varsayilan ayar 50Hz) goére
ayarlanmalidir.

Dikkatli olun: Bu parametre sadece 6zel uygulamalar icindir! Yanlis
ayarlama asin ytik hatasina hatta motorun zarar gérmesine yol acabilir.
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0275 GUC AZALTMA

0275 KPLI Maksimum c¢ikis akimini azaltma

Olasi ayarlar: KAPALI, %85, %75, %50

Eger daha dusik nominal guicli motor kullanilirsa, makismum cikis akimi buna gére
ayarlanmalidir.
Maksimum cikis akiminin azaltilmasi Asin ytik algilamayi da etkiler!

Cikis akimi [A]

HV Tipi —

Kﬁ%%';}o B 85% 75% 50%
2.015 7,00 5,95 5,25 3,50
2.022 10,00 8,50 7,50 5,00
4.022 5,70 4,85 4,28 2,85
4.030 7,30 6,21 5,48 3,65
4.040 9,00 7,65 6,75 4,50
4.055 13,50 11,48 10,13 6,75
4.075 17,00 14,45 12,75 8,50
4.110 23,00 19,55 17,25 11,50
4.150 30,00 25,50 22,50 15,00
4.185 37,00 31,45 27,75 18,50
4.220 43,00 36,55 32,25 21,50

G

0280 0280 \(()?E)I;?E SEC Anahtarlama frekansinin secilmesi
Olasi ayarlar: Otomatik, 8 kHz, 4 kHz

e Otomatik (Varsayilan Ayar):

Standart calismada HYDROVAR guiriltu seviyesini azaltmak icin anahtarlama frekansi 8kHz
ile calisir. HYDROVAR icindeki artan sicakliklarda anahtarlama frekansi otomatik olarak 4kHz
disurulecektir.

e 8kHz - En dusuk gurultu seviyeli secim, ancak artan sicakliklarda diismez.

e 4kHz - Motor ve hatta invertor icindeki sicakligi azaltir.
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0285 SKIPFRQ CTR

0285 0,0 Hz

Olasi ayarlar:

0286 SKIPFRQ RNG

0286 0,0 Hz

Olasi ayarlar:

0290 MEVC SINIR

22 KAPALI

Olasi ayarlar:

0291 MEV SINIR

0291 100 %

Olasi ayarlar:

Skip frequency centre

Skip frequency range

0,0-5,0Hz

Current limit functionality

OFF - ON

Current limit

10,0 - 100 %
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0300 ALT MENU

0300 DUZENLEME

0305 ITME  0.0Hz , 9 T
0305 X XX Bar Hem cikis frekansi hem de aktliel deger gosterilir.

e Bumenude A veya V tuslarina basarak, HYDROVAR!In dahili kontrolériu kapanacaktir
ve invertdr manuel moda gececektir.

e A ve V¥ digmeleriile sabit hiz kontrol sinyalinin akttel degerini etkilemeden
ayarlanabilir!

e Eger bu deger 0.00 Hz olursa HYDROVAR durur.

e <« veya P, dugmesine basilarak pencereden cikildiginda HYDROVAR normal modda
tekrar baslar.

0310 0310 PENCERE Dlzenleme Penceresi
10 %
Olasi ayarlar: Gerekli degerin %0 - 100
e Yavas Rampanin hizli Rampaya doénustigu bandi belirler
e dik pompa egrileri ve kapali loop sistemler icin ~%20-30
0315 GECIKME : :
0315 80% Rampa Histeresiz
Olasi ayarlar: 0 - 100%
¢ Normal Diuzenlemenin yapildigi bandi belirler
(Yavas Rampalar arasinda degistirir)
e hassas kontrol icin (otomatik kapatma olmadan) ~%99, 6érn. sabit akis kontroli
0320 i U Duzenleme modu
normal
Olasi ayarlar: normal, ters

Normal: Azalan aktuel deger sinyalleri ile birlikte hiz artar. (6rn.: Sabit ¢ikis basincinda
kontrol)

Ters: Artan aktlel deger sinyalleri ile birlikte hiz azalir. (6rn.: Sabit emme basincinda veya
emme tarafinda sabit seviyede kontrol)
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0325 FREKA KALD Gerekli kaldirma degeri icin frekans limiti

0325 30.0 Hz

Olasi ayarlar: 0.0 Hz - 70.0 Hz

Sistem egrisine gore kontrol (ayarli basincin artisi, teslim orani veya strtinme kayiplarini
karsilamak icin hiza bagh).

Ayar basincin artmaya basladigi ¢ikis frekansini belirler. Dogru ayar pompanin ayarlanan
basinca sifir akista ulastigi frekans olmahdir. (Kapatma seviyesi JOG MODU [0305]
kullanilarak bulunabilir)

0330 KALD MIK

0330 0.0 % Gerekli kaldirma degeri kaldirma miktari
. (o]

Olasi ayarlar: 0.0 -200.0%

Bu deger ayarlanan degerin maksimum hiza (maksimum hacim) erisilene kadar ne kadar
artirlmaya devam edilmesi gerektigini belirler.

Uygulama 6rnegi:

1) Ayarlanan basinci girin (bkz ana menu
parametresi GER. DEG[02])

2) Ayarlanan basincin sifir talebe ulastigi
frekansi bulun (JOG MOD [0305]
kullanin) ve parametre FREK:
KALDIRMA degerini ayarlayin.

3) istenilen maksimum kaldirma hizini
parametredeki ayarli basincin %'si
olarak ayarlayin
KALDIRMA MIKTARI [0330].

A ... ayarh basing

B ... pencere

C ... ayarli basincin %!'si olarak kaldirma
yogunlugu
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0400 ALT MENU

0400 SENSOR

Bu alt menu icinde HYDROVAR!a bagl tim sensoérler yapilandirilabilir. (Akim sinyal girisli
veya voltaj sinyal girisli iki gli¢ cevirici)

Bagli tim sensorler icin yapilandirma ayni oldugu icin iki farkl tipte gulg cevirici takmak
mumkuan degildir.
Sensodrlerin Baglanmasi:Bkz. bolim 9.4.4.1

0405 0405 BBO:r BIRIMI Boyut Birimi

Olasi ayarlar: bar, psi, m*h, g/dak, mH20, ft, °C, °F, I/san, l/dak, m/san, ..., %

stenilen Boyut Birimini A veya V ile ayarlayin o
BOYUT BIRIMINI degistirdiginizde, SENSOR ARALIGINI [0420] da yeni BYUT BIRIMINE gore
degistirmeniz gereklidir!

0410 KONF SENSOR

0410 SensOr 1 Sensorlerin Secilmesi

Olasi ayarlar: - SensOr 1 - SensOr 2 - Otomatik
- Dij1 DeGiStir - Dij2 DeGiStir - Dij3 DeGiStir - Dij4 DeGiStir
- Otom DUSUk - Otom YUksek - Sens.1 - Sens.2

Bu parametre baglanan sensérlerin nasil kullanildigini ve hangisinin aktif oldugunu belirler.
Ayni zamanda bagli iki sensortn farkini 6lcmek veya arizli sensér durumunda ototmatik
degisme ayarlamak da mimkuandur.

Sensor 1 sabit olarak aktif.

Sensor 1 0/4-20mA Sinyal ....... X3/2 ve X3/3 (+24V) bagh
0-10V Sinyal ....... cX3/6 ve X3/3 (+24V) bagli
Sensor 2 sabit olarak aktif.
Sensor 2 0/4-20mA Sinyal ....... X3/4 ve X3/3 (+24V) bagh
0-10V Sinyal ....... cX3/5 ve X3/3 (+24V) bagli
Otomatik Arizali iletici durumunda otomaitk degistirme

Dij1 DeGiStir Dijital Giris 1 (X3/9-10) kapatarak manuel anahtarlama

Dij2 DeGiStir Dijital Giris 2 (X3/6-GND) kapatarak manuel anahtarlama

Dij3 DeGiStir Dijital Giris 3 (X3/5-GND) kapatarak manuel anahtarlama

Dij4 DeGiStir Dijital Giris 4 (X3/15-GND) kapatarak manuel anahtarlama

Otorn DUSUK Daha dU§f’_Jk aktael glegerli sensor (veya arizali sensér durumunda mevcut
olan sensodr) otomaitk olarak kullanilir

Daha yuksek aktuel degerli sensor (veya arizali sensér durumunda
mevcut olan sensor) otomaitk olarak kullanilr

Sens.1 — Sens.2 | Bagli olan iki sensorin farki aktlel deger olarak alinir

Otom YUksek
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0415 SENSOR TIPI T . T _
0415 4 - 20mA Sensor tipi ve giris terminalinin secimi

Olasi ayarlar: - analog | 4-20mA - analog | 0-20mA - analog U 0-10V

Dogru calisma icin bagh olan sensérle iliski olarak uygun sinyal girisi tipi secilmelidir.

Sensor Tipi: Terminaller:

- analog 1 4-20mA | Aktuel deger asagidkai terminallere baglanan X3/2 -> Sensor 1
- analog | 0-20mA | akim sinyalinden verilir: * X3/4 -> Sensor 2

Aktuel deger asagidkai terminallere baglanan X3/6 -> Sensor 1

- analog U 0-10V voltaj sinyalinden verilir: * X3/5 -> Sensor 2

* ... dikkatli olun: Sensér 2 Tek invertér yapilandirma icin kullanilamaz

0420 SENS ARAL ; 9
0420 20mA = 10.00 Bar Sensor Arahgi

Olasi ayarlar: 0.00 - 10000

Bagli olan sensoérin son degerini belirler (=20mA veya 10V).
Maksimum sensoér araligi -> 20mA = %100 sensoér araligi ayarlanmahdir.

Ornegin:

10 bar Basing Dusurucu => 20mA = 10bar

0.4 bar Diferansiyel Basin¢ Dustrticic  => 20mA = 0.4 bar

Akis Olcer (Akis orani= 36m3/s) => 20mA = 36m?3/s

0425 Loz S.EN.S Sl SensOr egrisi
Cizgisel

Olasi ayarlar: Cizgisel, karesel

Aktuel deger bagh dahili hesaplama (4-20mA)
Olasi Ayar ve uygulamasi:

e Cizgisel: Basing¢ kontrolu, diferansiyel basing kontroli, seviye, sickalik ve akis
kontroll (induktif veya mekanik).

o karesel: Diferansiyel basing dusuricu ile birlikte orifis plaka kullanarak akis
kontrolu.
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0430 SENS1 CALO " y :
0430 %0 = 00.00 bar Sensor 1 sifir deger kalibrasyonu

Olasi ayarlar: sensor araliginin -%10 ile +%10

Bu parametre Sensoér 1 icin minimum deger kalibrasyonu icin kullanihr.
Boyut Birimi ve Sensér araligini ayarladiktan sonra bu sensoér icin minimum deger
ayarlanabilir. Ayarlanabilir deger Sensor Araliginin -%10 ve +%?10.

6rn.  BOYUT BIRiMi [0405] = bar
SENS. ARALIGI [0420] = 10.00 bar
SENS 1 KALO [0430] = %2 -> 00,20 bar

0435 SENS1 CAL X . o .
0435 0% = 10.00 bar Sensor 1 tam deger kalibrasyonu

Olasi ayarlar: sensor araliginin -%10 ile +%10

Sensor 1 maksimum deger icin kalibrasyonu ayarlamak amaciyla bu parametre kullanilabilir.
Dogru Boyut Birimi ve Sensér araligi ayarlandiktan sonra maksimum deger Sensér Araliginin
-%10 ile +%10 arasinda ayarlanabilir.

6rn.  BOYUT BiRiMi [0405] = bar
SENS. ARALIGI [0420] = 10.00 bar
SENS 1 KALO [0430] = -%2 -> 09,80 bar

0440 SENS2 CALO

0440 %0 = 00.00 bar Sensor 2 sifir deger kalibrasyonu

Olasi ayarlar: sensor araliginin -%10 ile +%10

Sensor 2 igin sifir deger kalibrasyonu, agiklama icin Parametre 0430'a bakin.

0445 SENS2 CAL X

0445 0% = 10.00 bar Sensér 2 tam deger kalibrasyonu

Olasi ayarlar: sensor araliginin -%10 ile +%10

Sensor 2 igin tam deger kalibrasyonu, aciklama icin Parametre 0435'e bakin.
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0500 ALT MENU
0500 SIRA CNTR

Bu alt menudeki parametreler kullanilarak, coklu pompa sistemini calistirmak icin gereken
tim ayarlar yapilabilir (R6le Basamakla ve Seri Basamakla Modlarinda bile).

Uygqulama Ornegi:
1) Ana pompa ETKINLESTIR FREKANSI [0515] ulasir

2) Aktuel deger diser ve 1”_Ci takip pompasinin kesme degerine ulasir
Kesme degeri = GEREKLI DEGER [02] — AKT. DEG. AZA. [0510]
=> 1" takip pompasi otomatik olarak acilir

3) Baslatmanin ardindan yeni gerekli deger asagidaki sekilde hesaplanir:

YENi GEREKLi DEGER = GER.DEG.[02] —UAKT.DEG.AZA[051O]. + AKT.DEG.ART.[0505]
Yeni gerekli deger mentide EFE.GER.DEG.[03] Parametresi olarak gosterilir.

Coklu pompa uygulamalari icin yeni gerekli degerin hesaplanmasi:

k ... Aktif pompalarin sayisi (k >1)
P = Pyt + (k-1)*[kaldirma degeri — dlstirme degeri]

e Kaldirma degeri = Distrme degeri = Basing sabiti tim pompalar calisirken bile
e Kaldirma degeri > Disurme degeri = Basing yukselir gecikmeli pompalar acildiginda
e Kaldirma degeri < Disurme degeri = Basing duiser gecikmeli pompalar acildiginda
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Asagidaki 3 parametre gecikmeli pompalarin baslatilmasi ve yeni gerekli degerin
hesaplanmasindan sorumludur.

0505 0505 ggl; gSrARTR Kaldirma Degeri S
Olasi ayarlar: 0.00 — 6nceden secilmis sensor araligina
G

0510 051 OOC'S,FSR EERAZAL Dustrme Degeri
Olasi ayarlar: 0.00 — 6nceden secilmis sensor araligina

0515 FREK ETKINL e : : G
0515 480 Hz Sonraki guc¢ Unitesi icin etkinlestirme frekansi
Olasi ayarlar: 0.0-70.0 Hz

Bu parametrenin kullanilmasiyla asagidaki pompalar icin istenilen serbest birakma frekansi
secilebilir. Eger sistemdeki pompa bu frekansa ulasirsa ve sistem basinci GEREKLI DEGER
[02] - AKTUEL DEGER AZALMA [0510] altina diserse, sonraki pompa acilr.

0520 GECIK ETKIN Etkinlestirme gecikme stiresi (Sadece Role
0520 -
5sn Basamakla Icin!)
Olasi ayarlar: 0-100 san

Eger yukardaki takip eden pompa acma parametreleri gerceklesirse, takip eden pompa bu
gecikme siresinden sonra calisir.

0525 GECIKME DEG

0525 5 <n Anahtar Gecikme (Sadece Réle Basamakla icin!)

Olasi ayarlar: 0-100 san

Takip eden pompalarim iki anahtarlama eylemi arasindaki Gecikme Suresi
Bu parametre sistemi tiketimdeki degisiklikler sebebiyle tekrarlanan anahtarlama

hareketlerinden korur.

0530 0530;?'3'; FREK Devre Disi Frekansi (Sadece Réle Basamakla igin!)

Olasi ayarlar: 0.0-120.0 Hz

Role Basamakla Modunda sabit hizli pompalarin kapanma Frekansi ayarlanabilir
bu parametre ile.
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Eger Master invertér bu frekansin altinda dnceden secilmis DEVRE DISI GCK [0535] _
sUrgsinden daha uzun sdre duserse ve sistem basinci EFEKTIF GER. DEGER [03] (GEREKLI
DEGER [02] + AKTUEL DEG. ART [0505]) daha yliksekse, birinci takip eden pompa durur.

0535 GEC IPTAL Devre Disi Gecikme suresi (Sadece Role BasamaEé
0535 -
5sn Icin!)
Olasi ayarlar: 0-100 san

Role Basamakla modunda takip eden pompalari kapatmadan dnceki gecikme suresi.

0540 0540 F4R2EI:|ZDUSUR Frekans Distir(Sadece Réle Basamakla icin!)

Olasi ayarlar: 0.0-70.0 Hz

Bu parametre sistemi su cekiclerinden korur. Bir

takip eden pompa calismadan énce, Master invertér secilen frekansi dustirir. Eger FREKANS
DUSUR ulasilirsa, takip eden popa serbest birakilir ve Master invertér normal calismasina
devam eder.

0545 DEGER FZLAL <
0545 KAPALI Asiri deger

Olasi ayarlar: KAPALI — 6nceden secilmis Sensor araligi

Eger secilen degere ulasilirsa, takip eden pompanin kapatiimasi hemen
gerceklestirilir.

6rn.  GEREKLI DEGER [02]: 5.00 bar
ASIRI DEGER [0545]; 7.50 bar

Eger (ic pompa calisiyorsa (1 Master invertér + 2 Temel invertér) ve sistem basinci 7.50 bar
ulasildiysa, temel Uniteler bir biri ardina hemen kapanir.

Bu parametre HYDROVAR'In yanhs parametrelendiriimesi durumunda sistemi Asiri Basingtan
korur.

0550 0550 D(E)C;:ZL GEC Asiri Deger Gecikme

Olasi ayarlar: 0.0-10.0 san

Aktliel degerin ASIRI DEGER [0545] Sinirini asmasi durumunda takip eden pompanin
kapanmasi icin gecikme degeri.
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0555 INTV DEGIS Doéngusel degisme icin Anahtar Araligi G

0555 24 saat (Sadece Seri Basamakla icin!)

Olasi ayarlar: 0 — 250 saat

Bu parametre master pompa ve takip eden pompalarda otomatik degisime izin vererek esit
asinma ve pompalari esit saatlerde calismasini saglar.

Anahtar Araligi sadece HYDROVAR Master invertérler icin (RS-485 arabirim ile bagh) ve
calisma modu olarak Seri Basamakla kullanildiginda gecerlidir.

Senkronize Kontrol

Senkronize kontrol modunun kullanilmasiyla sistemdeki tim pompalar ayni frekansta
cahsarak ayarlanan basinci korur.

2" pompa 1™ pompa ETKINLESTIR FRK.[0515] ulastiginda caligir, sistem ve basing
AKT.DEG.AZA. [0510] -> altina dustuginde her iki pompa senkronize calisir.

Frekans SENKRO. LIMIT [0560] altina distiginde takip eden pompa durur. Bu fonksiyon
histerezis etkisi yaratarak takip eden pompayi sik acma/kapama isleminden korur.

Dogru ayari bulma:

e Birinci pompay! JOG Modda [62] calistirin; Gerekli degere ulasana kadar frekansi artirin.
Frekansi ( = f, ) sifir tiketimde kontrol edin

e Senkronize limiti ayarlayin (f, + 2..3 Hz)

e Senkronize pencereyi 1 veya 2 Hz arasinda ayarlayin
(pompa egrisi ve ayar noktasina bagli olarak).

0560 SNKR SINIRI G
0560 0.0 Hz Senkronize duzenleme icin frekans limiti

Olasi ayarlar: 0 .0 Hz - Maks. Frekans

Bu parametre birinci takip eden pompayi senkronize modda kapatmak icin kullanilir.
Boylelikle her iki pompanin frekansi bu secilmis degerin altina dusttigtinde, birinci takip
eden pompa durur.

0565 SNKR SARIM
0565 2.0 Hz Senkronize diizenleme icin frekans penceresi

o

Olasi ayarlar: 0.0-10 Hz

Sonraki takip eden pompanin kapatilmasi icin frekans limiti.

6rn. 3" pompanin calistiriimast:
Her 3 pompa da < SENKRO. LIM. [0560] + SENKRO. PEN. [0565] calisiyorlar

veva: 4" pompanin callstlrll_masu
Her 4 pompa da < SENKRO. LIM. [0560] + 2 x SENKRO. PEN. [0565] calisiyorlar
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0570 0570 EN YUK ONC Master Oncelik G
ACIK (Sadece Seri Basamakla icin!) ;
Olasi ayarlar: ACIK — KAPALI

Bu parametre Master ve Temel invertérler bir arada kullanildiginda anahtarlama sirasini
belirler. Bu gibi bir durumda Master veya Temel Invertérden 6énce hangisinin calistirilacagini
secmeniz gerekir.

ACIK- Birinci Temel invertér serbest birakilmadan énce sistemdeki tiim Master invertérler
serbest birakilir (ariza veya manuel olarak durduruluncaya kadar).
Ornegin: Adres 1-3 ..... Master invertérler
Adres 4-8 ..... Temel Invertorler

Anahtarlama
sirasl:

Adr 1 Adr 2 Adr 3 Adr 4 Adr 5 Adr 6 Adr 7 Adr 8
Master Master Master || Temel Temel @ Temel | Temel Temel

KAPALI- Bir Master (ayarlanan deger gére kontrolden sorumlu olan) calisiyor. Tiketimin
artmasiyla tum Temel Invertorler diger Master calismaya baslamadan 6nce serbest
birakilmahdir.

Anahtarlama
sirasl:

Adr 1 Adr 4 Adr 5 Adr 6 Adr 7 Adr 8 Adr 2 Adr 3
Master Temel @ Temel | Temel @ Temel | Temel @ Master Master

80



0600 0600 ALT MENU

HATALAR
0605 0605 MIN ESIK Minimum Esik limiti

devre diSi
Olasi ayarlar: devre disi - maks. SENSOR ARALIGI

e Ayarlanan degere >0.00 programlanmis GECIKME SURESI [0610] icinde ulagiimalidir

e Eger bu degere ulasilamiyorsa, HYDROVAR durur ve "MIN ESIK HATASI" Ariza Mesajini
verir.

e Minimum Esik Limitini devre disi birakmak icin ¥ digmesine ekranda “devre disi”

gorintulenene kadar basin.

0610 GEC ZAMANI

0610 2 n Minimum Esik limiti gecikme suresi

Olasi ayarlar: 0-100 san

Aktuel degerin Min. Esik limiti altina dusmesi veya terminaller X3/11-12 bagh harici dasuk
su korumanin acildigi durumlarda HYDROVAR'I kapatmak icin gecikme suiresi.

ikaz: Min. Esik fonksiyonu pompanin calistirimasi sirasinda da aktiftir!
Bu ylUzden gecikme suresi daha yuksek bir degere ulasmak amaciyla gerekli olan streden

daha yuksek ayarlanmalidir.

G

0615 bl H:;ﬁ Sl Otomatik Hata Sifirla

Olasi ayarlar: ACIK — KAPALI

ACIK: Ariza durumunda 5 kez otomatik olarak tekrar baslatmaya izin verir. Eger 5" tekrar
baslatmadan sonra ariza hala aktifse, HYDROVAR kapanacak ve uygun hata mesaj
goruntilenecektir.

Otomatik hata sifirlamanin dahili sayaci her ¢calisma saatinin ardindan azaltilir, boylelikle
eger bir hata 3 tekrar baslatma sonrasinda sifirlanabilirse, bir saat stresince 3 tekrar
baslatma daha mimkun olacaktir, bu iki saat sonra 4 ve 3 calisma saatinden sonra 5
otomatik tekrar baslatma olur.

Harici ACIK/KAPALI (X3/7-8) agilarak manuel sifirlama yapilabilir.

Her hata otomatik olarak sifirlanamaz.
(Daha detayh bilgi icin bkz. bolim 11 Ariza Mesajlari)

KAPALI: eger HATA SIFIRLA KAPALI olarak ayarliysa, her ariza ekranda gosterilir ve manuel
olarak sifirlanmalidir.
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0700 0700 ALT MENU

CIKISLAR

0705 ANALOG CIK1
0705 CikiS frekansi ATELEE) (G 1
Analog cikis 0 — 10V = %0 - 100 Terminal: X3/20
Olasi ayarlar: - Aktuel deger Kablolama i¢in bkz. béluim 9.4.4!

- Cikis frekansi (0 - fmaks)

0710 ANALOG CIK2
0710 GerCek deGer Analog Cikis 2
Olasi ayarlar: Aktlel Deger, Cikis frekansi
Analog cikis 4 - 20mA = %0 - 100 Terminal: X3/21
Olasi ayarlar: - Aktuel deger Kablolama icin bkz. bélim 9.4.4!

- Cikis frekansi (0 - fmaks)

Her iki Durum Rélesi de mevcut durumu ve HYDROVAR hata mesajini gosterecek .sekilde
kullanilabilir. Kablolama icin bkz. bélim 10.3.4.

0715 CONF REL 1

0715 G Durum Rolesi 1 Yapilandirmasi (X5/1-2-3)
0720 VY O P L 2 Durum Rolesi 2 Yapilandirmasi (X5/4-5-6)
Hatalar
Olasi ayarlar: Gug, Hatalar, Uyarilar, Bekleme, Hata sifirla
Yapil. Aciklama Eylem

Réle1: X5/ 1-3 kapal

Guc¢ HYDROVAR gu¢ kaynagina bagli Role2: X5/ 4-6 kapall
Role1: X5/ 1-3 kapal

Calisiyor Motor calisiyor Role2: X5/ 4-6 kapall
, T Role1: X5/ 1-3 kapal

Hatalar Hata HYDROVAR'da gésterildi Role2: X5/ 4-6 kapall
Uyarilar Uyart HYDROVAR'da gosterildi Rolet: X5/1-3 kapal

Role2: X5/ 4-6 kapal

Réle1: X5/ 1-3 kapal
Role2: X5/ 4-6 kapal

Pompa manuel olarak serbest birakildi ve harici
Bekleme serbest birakma ile, hata/uyar goésterilmedi ve
HYDROVAR calismiyor

Warnings | A warning is indicated on the HYDROVAR or at least | Relay 1: X5/ 1-2 closed
+ BASICs on one BASIC Relay 2: X5/ 4-5 closed
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0800 ALT MENU

0800 GEREKEN DEGERLER
0805 C.GER DEG 1
0805 dii Yapilandirma Gerekli Deger 1
jital
Olasi ayarlar: - dijital - analog U 0-10V
- analog | 0-20mA - analog | 4-20mA

Dijital

analog U 0 - 10V

analog 1 0 - 20mA

analog 14 - 20mA

Dahili gerekli deger 1 kullanildi.
Ana menu Parametre 02 veya Parametre 0820 ayari.

Voltaj sinyalinin degeri ile gerekli deger 1 belirlenir
(0 — 10V) terminaller X3/13- X3/14 (GND) baghdir.

Akim sinyalinin degeri ile gerekli deger 1 belirlenir

(4 — 20mA veya 0 — 20mA) terminaller X3/18- X3/17 (GND) baglidir.
ikaz: Eger gelen akim sinyali 4mA altina diiserse,ekranda bir uyari
mesajl gOsterilir. Eger 20 saniyeden sonra ariza hala aktifse, bir hata
mesaji gosterilecektir.

1" ve 2" gerekli deger arasinda degisim dahili veya harici olarak dijital giristen yapilabilir.
Asagidaki parametreler ile, gerekli degerlerin kaynaklari ve degisim yapilandirilabilir.

0810 C.GER DEG 2

0810

Olasi ayarlar:

KAPALI

dijital

analog U 0 - 10V

analog 1 0 - 20mA  sinyal (4 - 20mA veya 0 - 20mA) terminaller

Yapilandirma Gerekli Deger 2

KAPALI
- KAPALI - dijital - analog U 0-10V
- analog | 0-20mA - analog | 4-20mA
- analog | 0-20mA - analog | 4-20mA

Gerekli deger 2 kullaniimaz.

Dahili gerekli deger 2 kullanildi.
Ana menu Parametre 02 veya Parametre 0825 ayari.

Gerekli deger 2 terminaller X3/15- X3/16 (GND) bagli olan
voltaj sinyalinin (0-10V) degeri ile belirlenir.

Akimin degeri ile gerekli deger 2 belirlenir

X3/23— X3/22 (GND) baghdir.
Ikaz: Eger gelen akim sinyali 4mA altina diserse,ekranda bir uyari

analog 1 4 - 20mA mesaji gosterilir. Eger 20 saniyeden sonra ariza hala aktifse, bir hata

mesaji gosterilecektir.

83



0815 YZLM GR DEG

0815 Ayar deGeri 1 Gerekli deger 1 ve 2 arasinda degisim
Olasi ayarlar: - Ayar deGeri 1 - Ayarl deGeri 2

- Dij1 DeGiStir - Dij2 DeGiStir

- Dij3 DeGiStir - Dij4 DeGiStir
Ayar noktasi 1: Sadece Gerekli deger 1 aktif (Anahtarlama mimkun degil)
Ayar noktasi 2: Sadece Gerekli deger 2 aktif (Anahtarlama miamkun degil)
Degistir Dij 1: Dijital Giris 1 (X3/9-10) kapatarak manuel anahtarlama
Degistir Dij 2: Dijital Giris 2 (X3/6-GND) kapatarak manuel anahtarlama
Degistir Dij 3: Dijital Giris 3 (X3/5-GND) kapatarak manuel anahtarlama
Degistir Dij 4: Dijital Giris 4 (X3/15-GND) kapatarak manuel anahtarlama

0820 GER DEG 1 C

0820 XX X Bar Gerekli deger 1 (dijital)
Olasi ayarlar: 0.0 — 6nceden secilmis Sensor araligina

0825 GER DEG 2 e
0825 XXX Bar Gerekli deger 2 (dijital)

Olasi ayarlar: 0.0 — 6nceden secilmis Sensor araligina

Gerekli degeri A veya V ile ayarlayin

Eger Parametre C.GER.DEG.1 [0805] dijital olarak ve Parametre DG GER.DEG. [0815] Ayar
noktasi 1 olarak ayarlanmissa ya da GEREKLI DEGER 1 dijital giris ile secilmisse bu dnceden
secilmis gerekli deger Réle Basamakla veya Seri Basamakla Modunda aktiftir.

Bu 6nceden secilmis gerekli deger GEREKLI DEG Parametresi ile ana meniden de adapte
edilebilir. [02] eger gecerli gerekli deger aktifse.

0830 CALIS FRK1

0830 XXX Hz Cahstinci icin Gerekli frekans 1 (dijital)
Olasi ayarlar: 0.0 - MAKS. FREK. [0245]

0835 CALIS FRK2 .. .
0835 XX X Hz Cahstinci icin Gerekli frekans 2 (dijital)
Olasi ayarlar: 0.0 — MAKS. FREK. [0245]

Frekansi A veya V ile ayarlayin

Bu parametredeki segilen frekans Calistinci modunda sadece Parametre C.GER.DEG.1 [0805]
dijital olarak ve Parametre DG GER.DEG[0815] Ayar noktasi 1 icin ayarlandiginda ya da
CALISTIRICI FREKANSI 1 dijital giris ile secildiginde aktiftir.
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0900 ALT MENU

0900 OFSET

Gerekli degerin hesaplanmasi icin kullanilan Offset sinyalinin baglanmasi amaciyla tim
analog girisler kullanilabilir.

0905 OFSET GIRIS L. —
0905 KAPAL Offset Giris secimi

Olasi ayarlar: KAPALI analog U1 0-10V analog U2 0-10V
analog 11 0-20mA /4-20mA analog 12 0-20mA / 4-20mA

KAPALI Offset devre disi

analog U 1 | Offset terminaller X3/13 (Gerekli Deger 1)- X3/14 (GND) bagli voltaj sinyaline
0-10Vv (0-10V) gore hesaplanacaktir.

analog U 2 | Offset terminaller X3/15 (Gerekli Deger 2)- X3/16 (GND) bagli voltaj sinyaline
0-10Vv (0-10V) gore hesaplanacaktir.

analog | 1 | Offset akim sinyaline gore hesaplanacaktir (4 — 20mA veya
0/4 — 20mA * | 0 — 20mA) terminaller X3/18 bagl olan (Gerekli Deger 2) - X3/17 (GND).

analog 1 2 | Offset akim sinyaline gore hesaplanacaktir (4 — 20mA veya
0/4 - 20mA * | 0 — 20mA) terminaller X3/23 bagh olan (Gerekli Deger 2) - X3/22 (GND).

o ikaz: Eger gelen akim sinyali 4mA altina duserse,ekranda bir uyari mesaji gésterilir.
Eger 20 saniyeden sonra ariza hala aktifse, bir hata mesaji gosterilecektir.

0907 OFSET ARAL.

0907 100 Representation of the sensor range

Olasi ayarlar: 0 - 10000
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0910 0910 DUZEY 1

% XX.X

Olasi ayarlar:

0912 OFSET X1

0912 0

Olasi ayarlar:

0913 OFSET Y1

el 0,00 bar

Olasi ayarlar:

0915 DUZEY 2

0915 % XX.X

Olasi ayarlar:

0917 OFSET X2

0917 100

Olasi ayarlar:

0918 OFSET Y2

0918 0,00 bar

Olasi ayarlar:

1" Offset icin baslama seviyesi.

ilave analog girisin %0 — 100

0 - LEVEL 1

0 — standardization of the sensor

2" Offset icin baslama seviyesi.

ilave analog girisin %0 — 100

LEVEL 2 — OFFSET RANGE

0 — standardization of the sensor
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1000 ALT MENU

1000 TEST CAL

1005 TEST CAL

1005 sonrasi 100 s

Olasi ayarlar:

Otomatik test calismasi

KAPALI - 100 sa.

Otomatik Test Calismasi pompanin bloke olmasini 6nlemek icin son durustan sonra

ayarlanan surede pompay baslatir.

Test Calisma Suresi, Frekans ve Boost asagidaki parametrelerden secilebilir.

Otomatik test calismasini devre disi birakmak icin ekranda "KAPALI" g6érinene kadar 'V

tusuna basin.

Test calismasi sadece pompa durduruldugunda ancak Harici ACIK/KAPALI kontagi
(X3/7-8) kapaliyken ve pompa manuel olarak serbest birakilmisken aktiftir!

1010 TEST CL FRE

1010 30.0 Hz

Olasi ayarlar:

1015 TEST CL HZL

1015 10 %.

Olasi ayarlar:

1020 TEST CL ZAM

1020 5 n

Olasi ayarlar:

1025 1025 CIHAZ SEC
01
Olasi ayarlar:

1030 1030 TEST CL MAN

» tusuna 3 sn. > basin

Manuel ve otomatik test calismasi icin frekans

0 — Fmaks

Motor baslatma voltajinin nominal giris voltajini
%'si olarak ayarlanmasi

Maksimum giris voltajinin %0 — 25'i mumkinduar

G

Test Calisma suresi

0-180 san.

Manuel test calismasi icin cihaz segin

01-08

Manuel Test Calismasi, Secilen Unite igin test
calismasini onaylayin

Bu parametre ile sadece segilen Unite icin manuel Test Calismasi saglamak miumkinddr.
(Role Basamakla Modundaki sabit hizli pompalar bile aktiflestirilebilir)

» dugmesine yaklasik 3 san basildiginda test calismasi baslatilir.
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1100 1100 ALT MENU

AYARLAR
1110 FAB AYARI
UIALLY AVRUPA
Possible settings: AVRUPA, ABD
1120 1120 PAROLA 2 Sifreyi A veya ¥ tusuna basarak girin
0000
Asagidaki parametreler sadece sifre girildikten sonra kullanilabilir!
Daha fazla bilgi i¢in distribltérinizle temasa gecin!
1125 1125 HATAL SIL Secilen Gnitenin Hata Hafizasini temizler
TUMU veya TUM unitelerin (Seri Basamakla)
Olasi ayarlar: 1-38, TUMU

Hata Hafizasini temizlemek icin belirli bir Gnite (1-8) veya TUM uniteler secilebilir.
Sifirlamak icin > digmesine “SIFIRLA” goérinene kadar basin.

1130 1130 MOT S. SIL Secilen Unite icin Motor Saatini Temizler
TUMU veya TUM unitelerin (Seri Basamakla)
Olasi ayarlar: 1-38, TUMU

Motor Saatlerinin temizlenecegini tniteleri belirleyin (veya TUMU) ve » diigmesine
“SIFIRLA"” go6riinene kadar basin.

1135 ISLEM SIL N :
1135 > 3sn > basin Calisma Suresi Temizle

Calisma Suresi HYDROVAR'In glice bagh oldugu toplam sureyi gosterir. HYDROVAR Calisma
suresini sifirlamak icin » digmesine “SIFIRLA” gbérinene kadar basin.
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1200 ALT MENU

1200 RS485-ARABIRIM

RS485-Arabirimin dogru sekilde nasil baglanacagini icin, bkz. bélim 9.4.4 Kontrol Unitesi

Kullanici Arabirimi

Asagidaki 3 parametre HYDROVAR ile harici cihaz (6rn. PLC) arasinda standart Modbus
protokoli ile haberlesme icin gereklidir. Istenen Adres, Baud orani ve Formati sistem
gereksinimlerine gore girin.

1205 1205 flADRES Kullanici Arabirimine Adresi girin
Olasi ayarlar: 1-247
1210 1210 BAUD HIz| Kullanici Arabirimi icin Baud Orani
9600
Olasi ayarlar: 1200, 2400, 4800, 9600, 14400, 19200, 38400
1215 FORMAT .
1215 RTU N81 Kullanici Arabirimi icin Format
Olasi ayarlar: RTU N81, RTU N82, RTU E81, RTU 081,

ASCII N72, ASCII E71, ASCIl O71

Dahili Arabirim

Eger RS-485 arabirim ile birden fazla Master invertér baglandiysa (maks. 8 / Seri Basamakla
Modu kullanilarak) her pompaya kendine ait pompa adres numarasi (1-8) tahsis edilmelidir.
Her adres bir kez kullanilabilir!

1220 POMPA ADR

1220 1 Master invertér icin istenen adresi secin

Olasi ayarlar: 1-8

Gecerli Master invertor icin istenen Adresi secin ve » diigmesine yaklasik 3 san. basin,
asagidaki mesaj gorantulenir:

Adresleme N 1220 POMPA ADR veya 1220 POMPA ADR
Adresleme * 1 * -1 -
Adresleme tamam Adresleme hatali - tekrar
dene

Coklu pompa sisteminde Master ve Temel invertérler bir arada kullanildiginda, Temel
invertdrlerinde kendi adreslerine sahip olmalari gerektigini g6z éniinde bulundurmalisiniz
aksi takdirde Sistemin dogru calismasi garanti edilemez.

Daha detayli bilgi icin bkz. b6liim 9.4.3.2 Adresleme.
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11 Anza Mesajlari

Eger HYDROVAR bir hata (uyari) sebebiyle durursa, hem HYDROVAR hem de
motor gerilim altindadir.

Bu ylzden, sistemin elektrik veya mekanik aksaminda herhangi bir calisma
yapilmadan 6nce HYDROVAR ile gul¢ kaynaginin baglantisi kesilmelidir.

Uyarilar ve hatalari birbirinden ayirmak gereklidir:

e Uyarilar ekranda gosterilir (ve hatta kirmizi ariza LED'i ile) ancak HYDROVAR calismaya
devam edebilir (farkli uyarilara gore degisir).
Eger bir uyari aktifse ve sebebi 20 saniye slresince belirlenemezse bir cok durumda bir
hata mesaji gorintuilenir.

e Hatalar HYDROVAR Uzerinde ve kontrol panelindeki kirmizi LED ile gosterilir ve bagh
olan motor hemen durdurulur. Tim hatalar Ekranda goérintulenir ve arizanin oldugu
tarih ve saat ile birlikte Hata Hafizasina kaydedilir.

Asagidaki noktalar HYDROVAR'da olusabilecek hatalari aciklamaktadir (Master ve Temel
Invertor dahil) Bu hatalarin giderilmesi icin 6nlemler de gosterilmistir.

 Latfen unutmayin, olusan bir anzayi 5 kez otomatik olarak sifirlamak icin otomatik
hata sifirlama ALT MENU HATALAR icinden aktiflestirilebilir. Bu fonksiyon ile ilgili daha
fazla bilgi icin bkz parametre HATA-SIFIRLAMA [0615].

e Tim haya sinyalleri ve uyarilar ayni zamanda yapilandirmaya bagh olarak X5/1-2-3
veya X5/4-5-6 terminalleri Gzerindeki iki Durum Rolesi'nde de g6sterilebilir.
(Nasil programlanacagi icin bkz. Parametre YAPL ROL 1 [0715] ve YAPL ROL 2 [0720])
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11.1 Temel invertor

Eger HYDROVAR Temel invertér olarak kullanildiysa (sadece Giic tinitesinden olusur),
asagidaki hatalar bir ariza kodu ile gosterilir:

Kirmizi Led Kodu Hata Olasi sebep
1 yanip sénme  |DUSUK VOLTAJ HYDROVAR'In DC voltaji cok disuk
" ASIRI AKIM veya Cikista akim yukselmesi cok fazla veya
2 yanip sonme |, ¢\p) yijk HYDROVAR giic limiti agildi
3 yanip sbnme INVERTOR A3IRI HYDROVAR icinde cok yuksek sicaklik
ISINMA
4 yanip sonme  |ASIRI VOLTAJ HYDROVAR'In DC voltaji cok yuksek
5 yanip sonme  |KOD HATASI Dahili Hata (bkz. bolim 11.3)

MOTOR ASIRI ISINMA |iletken kutusu icindeki PTC serbest birakma

6 yanip sonme | apici KONTAKT sicakhgina ulasti veya harici kontakt acik

Ariza sebebi nasil giderilir, bkz. bélim 11.2!

KOD HATASI ve ASIRI AKIM HATASI'ni sifirlamak icin gli¢ kaynagini > 60
saniye kesmek gereklidir.

Sifirla:
Diger tim hatalarin sifirlanmasi gli¢ tnitesi Gzerindeki
BASLAT/DURDUR_PTC giris (X1/SL) agma/kapatma ile sifirlanabilir.

Eger Temel invertér Master invertér ile bir arada kullaniliyorsa, her ariza Master invertor
Gzerinde de gosterilebilir ve ariza oldugundaki tarih ve saat ile birlikte ariza hafizasina
kaydedilir.

_ Master invertér Gzerindeki Gosterge! )
ARIZA CIHAZ X  Belirli Gnitedeki detayl ariza bilgisi icin, ALT MENU DURUM [20] icine
girilmeli ve etkilenen cihaz secilmelidir!

Master invertér béyle bir sistemde kullanildiginda, Temel invertérde olusan hatanin
sistemdeki diger invertérlerin calismasi etkilenmeden Master tarafindan sifirlanmasi
mumkuandur (eger HATA SIFIRLA [0615] parametresi ACIK olarak ayarlandiysa otomatik
Hata sifirlama da aktifdir).
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11.2 Master / Tek invertor

Her hata Ekranda din metin olarak géruntulenir ve arizanin oldugu tarih ve saat ile birlikte
Hata Hafizasina kaydedilir.

Hatalar HATA SIFIRLA [0615] parametresinde ayara bagh olarak otomatik olarak
sifirlanabilir, veya sebep olan sorun cesitli sekillerde ortadan kaldirildiktan sonra manuel
olarak sifirlanabilir:

0 >60 saniye icin gucun kesilmesi
o0 Yaklasik 5 saniye « ve P tuslarina ayni anda basarak
o Harici ACIK/KAPALI ile (Terminaller X3/7-8)

Ekranda hata mesaji yok - Kirmiz LED yok

Hata Olasi sebep Coézum

elektrik kesintisi sonrasi OTOMATIK BASLATMA
OTOMATIK BASLATMA parametresi “KAPALI"” olarak
yok ayarli

OTOMATIK BASLATMA [08]
parametresini kontrol edin

Basin¢ baslangi¢ degerinden
daha yuksek veya DUZENLEME
MODU TERS. olarak

parametre BASLANGIC DEGERI [04]
ve/veya DUZENLEME MODU [0320]

Sistem basinci < ayarli
basinc oldugu halde

calisma yok degistirildi. kontrol edin
Ekranda hata mesaiji - kirmizi LED yanik
Hata Olasi sebep Cozim
e HYDROVAR baglanti terminallerini
ASIRI AKIM Cikista akim yiikselmesi cok kontrol edin
e motor ve motor kablosunun
HATA 11 fazla 9 . L :
baglanti terminallerini kontrol edin
e motor sarimini kontrol edin
Sifirla: 0 >60 saniye icin gucun kesilmesi.
' 0 bu tir hata icin otomatik Hata sifirlama mimkun degildir!
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Hata Olasi sebep Cozum

e Parametre RAMPA 1/2 [0215/0220]
(cok kisa) ve BOOST [0265] (cok
dusuk) kontrol edin

e motor baglantisini (yildiz/delta) ve
kabloyu kontrol edin

i e Pompa tikandi
ASIRI YUK . e Motor yanhs yonde donuyor
HATA 12 HYDROVAR guc limiti asildi gah:;‘ma%zlan %n)'/\ce y
(DOnUsstz vana arizasi)

e izin verilmeyen calisma noktasi
veya MAKS FREKANS [0245] cok
yuksek

ayrica BOOST [1015] TEST CALISMASI

[1000] alt menuisunden kontrol edin

e Parametre RAMPA 2 [0220] cok
hizli

ASIRI VOLTAJ HYDROVAR'In DC voltaji cok e Guc kaynagi cok yuksek
HATA 13 yuksek e Voltaj piki cok yuksek

e (CO6zUm: Hat filtresi, Hat indUktif,
RC-Elaman)

INVERT. ASIRI ISINMA
HATA 14

HYDROVAR icinde cok yuksek
sicaklik

e uygun sogutma yok

e motor havalandirmada
kontaminasyon

e ortam sicakligi cok yuksek

TERMO MOT/HAR

Terminal X1/PTCye bagli harici
cihaz serbest birakildi (6rn.

e eger bagl harici koruyucu cihaz
yoksa X1/PTC kapatin (6rn. PTC,
disuk su anahtar)

eger bu terminallere bagliysa harici

HATA 15 bagh PTC serbest birakma acma/kapatma anahtarini kapatin
sicakhigina ulasti) e Terminal X1/PTCnin nasil
kullanilabilecegi hakkinda detayli
bilgi icin bkz bélim 9.4.3
Guc¢ kaynaginin fazlarindan biri ¢ gl kaynagini kontrol edin (tam
EAZ KAYBI kaybedildi -> otomatik Glg yUk altinda bile) — giriste faz arizasi
HATA 16 azaltimi (sadece Gniteler » devre kesicileri kontrol edin
HV4.055-4.110 igin giris terminallerinde devre noktalari
mUmkundur)
e besleme voltaji cok dusiik
DUSUK VOLTAJ HYDROVAR'In DC voltaji cok |e giriste faz hatasi

dusak

e Fazlarin asimetrisi
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Glc Unitesi ile Kontrol Kart

adresleme [1220]'nin dogru yapilip
yapilmadigini kontrol edin (tekrar
dene!)

her tGniteye kendi pompa adresinin

HAB KAYBI arasindaki haberlesme diizgin |  verilip verilmedigini kontrol edin
cahsmiyor e kontrol kartindan glg Unitesine
giden baglantinin dliizgiin yapilip
yapilmadigini kontrol edin (serit
kablo)
0 >60 saniye icin gucun kesilmesi
0 Harici ACIK/KAPALI (Terminaller X3/7-8) kapatarak manuel
sifirlama
Sifirla: 0 Yaklasik 5 saniye € ve P tuslarina ayni anda basarak manuel
sifirlama
0 Eger HATA-SIFIRLA [0615] ACIK olarak ayarliysa otomatik
sifirlama mamkindur
e gelen basing veya min. seviyenin
Dasuk su temasi alti korumasi
SU EKSIKLIGI (X3/11-12) acik o kopri X3/11-12, eger har. diisiik su
HATA 21 korumasi yoksa
(sadece motor calisiyorsa e Eger ariza sadece kisa sire i¢in
aktifdir) olursa, parametre GECIKME SURESI
[0610] ayarlayin
) 0 Otomatik olarak eger Dusuk su kontagi (X3/11-12)
Sifirla:
kapatilacaksa!
e booster Unitesini kontr"ol eo!in,
_ Parametre MIN.ESIK [0605] icin :a;e:lr:el’;re GECIKME SURESI [0610]
MIN. ESIK tanimlanan degere 6nceden 5y :; basl kinlesti K
HATA 22 secilmis GECIKME SURESI * > yeniden baslatma etkinlestirme

[0610] icinde ulasiimadi

icin, Parametre HATA SIFIRLA
[0615] ACIK olarak ayarli
(6rn. bos sistemde)

ARIZA SENSOR 1

GER. DEG. SENSOR 1
HATA 23

Sensor sinyali acik
terminaller X3/2 <4mA
aktif Sensor:

UYARI (20 san.)-> HATA
aktif olmayan Sensér: UYARI

GERCEK DEGER sinyali (basing
donustirici) arnzali

yanlis baglanti

Sensor (DonUsturicl) veya kablo
arizasi

Sensorlerin yapilandirmasini Alt
meny SENSORLER [0400]'den
kontrol edin
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ARIZA SENSOR 2

GER. DEG. SENSOR 2
HATA 24

Sensor sinyali

terminaller X3/4 <4mA

aktif Sensor:

UYARI (20 san.)-> HATA
aktif olmayan Sensor: UYARI

GERCEK DEGER sinyali (basing
donustiric) anzali

yanlis baglanti

Sensor (DonUsturdcl) veya kablo
arizasi

Sensorlerin yapilandirmasini Alt
menu SENSORLER [0400]'den
kontrol edin

AYAR NOKTASI 1
I<4mA

AYAR NOKTASI 1
I<4mA
HATA 25

Gerekli degerlerin akim sinyal
girisi aktif ancak 4-20mA sinyal

bagh degil

UYARI (20 san.)-> HATA

terminaller X3/17-18'de harici
analog sinyali kontrol edin

e gerekli degerlerin yapilandirmasini

Alt menl GEREKLI DEGERLER
[0800] icinden kontrol edin

AYAR NOKTASI 2

Gerekli degerlerin akim sinyal

terminaller X3/22-23'de harici

l<4mA == ) ) analog sinyali kontrol edin
AYAR NOKTASI 2 girisi aktif ancak 4-20mA sinyal | garekii degerlerin yapilandirmasini
bagh degil | - CE

l<4mA UYARI (50 HATA Alt menu GEREKLI DEGERLER

HATA 26 (20 san.)-> [0800] icinden kontrol edin
0 >60 saniye icin gucun kesilmesi
0 Harici ACIK/KAPALI (Terminaller X3/7-8) kapatarak manuel

sifirlama
Sifirla: o0 Yaklasik 5 saniye « ve P tuslarina ayni anda basarak manuel

sifirlama

0 Eger HATA-SIFIRLA [0615] ACIK olarak ayarliysa otomatik

sifirlama mumkandur
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11.3 Dahili Hata

Asagidaki hatalardan ¢ikmak icin, gic kaynagini >60 saniye kesmeniz gereklidir. Eger
hata mesaji ekranda gdsterilmeye devam ediyorsa, musteri hizmetleri ile gorusin ve

hatanin detayli aciklamasini saglayin.

Dahili hatalar
Ekranda hata mesaji - kirmizi LED yanik
. ... . |Sifirla - tekrarlanan hata
HATA 1 EEPBOM_HATAS (ilgili veri mesajlarindan sonra = Kontrol Kartini
blogu arizasi) P
degistirin
HATA 4 Dagme hatasi e pus butonlan kontrol edin,
(O6rn.: sikismis tus) e Ekran karti arizali olabilir
EPROM-hatasi S|f|rla' - tekrarlanan hata
HATA 5 mesajlarindan sonra = Kontrol Kartini
(Toplam kontrol hatasi) .
degistirin
Proaram hatast: Sifirla - tekrarlanan hata
HATA 6 9 ' mesajlarindan sonra = Kontrol Kartini
Watchdog hatasi P
degistirin
Proaram hatast: Sifirla - tekrarlanan hata
HATA 7 rrogra ' mesajlarindan sonra = Kontrol Kartini
Islemci puls hatasi P
degistirin
e kablolarin montajini, ekran
baglantisini ve potansiyel
KOD HATASI Kod ha?ta_su _ d?ngelenmeyl kontrol gdm
gecersiz islemci komutu e notr/toprak kontrol edin
¢ sinyal kablolari icin ilave
induktanslar takin (6rn. feritler)
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Ornekler:

Booster Unitesi

Problem: durussuz HYDROVAR

Kontrol edilecek parcalar

Cézum

var olan talep
donussuz vana kapal degil
basin¢ tankinda 6n bosaltma basinci

PENCERE ve RAMPA HISTEREZIS icin
dogru ayar yok

kapatma Rampasi cok yavas

emme hatti cok uzun

borular ve vanalar kontrol edin

donussuz vanayi degistirin

semaya gore ayarlayin

(BOIGm 2.1 bakin)

PENCERE [0310] (yakl.%10) ayarlayin ve
HISTEREZIS [0315] (%80-50)

RAMPA 2 [0220] 4...15 san ayarlayin.

0 talepte basing artisi icin MINIMUM FREKANS
[0250] aktiflestirilmelidir

Sabit akis kontrolu

Problem: kontrol dalgalanmalan

Kontrol edilecek parcalar

C6zum

kontrol karakteristikleri dlsuk olarak ayarlandi

RAMPA 3 ve 4 ile kontrol etmek icin daha
genis PENCERE [0310] ve HISTEREZIS [0315]
%99 ayarlayin

Devridaim pompasi

Problem: motor hizi osilasyonu

Kontrol edilecek parcalar

Cozim

kontrol ayarlar cok hizli

RAMPA 3 [0225] ve 4 [0230] artirin:
100...200san

PENCERE [0310] (yakl.%20) ve
HISTEREZIS [0315] (yakl %99)

Problem: AKTUEL DEGER tutulamaz

Kontrol edilecek parcalar

C6zum

HISTEREZIS cok buyuk ayarlandi

HISTEREZIS [0315]: 90-99%

e lleticinin nétr baglantisini kontrol
e korumal kablo kullanin

Genel
Problem: |basing dalgalanmalari, analog sinyal sabit degil
Cozum: |e ekran kablo ve baglantilarini kontrol edin

edin
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12 Bakim

HYDROVAR 6zel bakim gerektirmez
Bununla birlikte, sogutma fani ve havalandirmalardan tozdan korunmalidir. Ayni
zamanda Unite etrafindaki sicaklik zaman zaman kontrol edilmelidir.

Tum degisiklikler kalifiye personel tarafindan yapilmalidir! HYDROVAR montaj ve tamiri
icin, kalifiye servis teknisyenleri mevcuttur.

Sékme:

Herhangi bir islem yapmadan énce HYDROVAR gui¢ kaynagindan ayrilmahdir. Pompa ve
motor talimatlarina bakin.

Latfen kisisel koruma ekipmanlarinizi alin.

Daha fazla bilgi icin lttfen distribttorinize danisin!
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XYLEM WATER SOLUTIONS AUSTRIA GMBH
Ernst-Vogel Strasse 2

2000 Stockerau

Osterreich

Telefon: +43 (0) 2266 / 604

Telefax: +43 (0) 2266 / 65311

e-mail: info.austria@xyleminc.com

web: www.xylemaustria.com

Xylem Water Solutions Austria GmbH sirketi dnceden haber vermeksizin degisiklikler yapma hakkini sakh
tutmaktadir
© 2012 Xylem, Inc



